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Zadanie.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot,
nazywanej dalej ST, sg roboty instalacyjne zwigzane z zagospodarowaniem
terenu — budowg sieci kanalizacji sanitarnej.

Zakres robét.

Zakres robot obejmuje wykonanie sieci kanalizacji sanitarnej wraz z odrzutami
przykanalikow na dziatki nr 381/2 1 381/3 ob. 0017, Wolczkowo, gm. Dobra.
Prace towarzyszace i roboty tymczasowe.

Prace towarzyszace w ramach przedmiotowej inwestycji obejmujag wykonanie
inwentaryzacji powykonawczej sieci i przytaczy kanalizacji sanitarnej.
Roboty tymczasowe w przedmiotowe] inwestycji obejmuja odwodnienie

wykopow jesli zajdzie taka koniecznos¢.

Podstawa opracowania.

e Projekt budowlany.

e Obowigzujace przepisy 1 normy w zakresie objetym niniejszym
opracowaniem.

Informacje o terenie budowy.

Organizacja robot

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa
terenu budowy oraz robot poza placem budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

W czasie wykonywania robdt wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatla ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewniajagc w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapor

1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez Inwestora.

Rozpoczgcie robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem

poprzez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez przedstawicieli
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Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zgodna z obowigzujacymi
przepisami. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Interesy o0s6b trzecich Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na

powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich witadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w
zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inspektora i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora 1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Wymagania dotyczace ochrony Srodowiska beda speilnione poprzez

zagospodarowanie odpadoéw z prowadzonych robot. Ztom metalowy, gruz oraz
pozostate odpady nalezy dostarczy¢é na przeznaczone do ich skladowania
miejsce.

Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zostaly okreslone w ,,Wytycznych do

planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.

Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej pracy i pobytu 0sob wykonujacych
czynnosci zwigzane z budowa 1 nienaruszalnos$¢ ich mienia stuzacego do pracy a
takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostepem osob nieupowaznionych.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Robdt poza placem budowy nie podlega
odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w cen¢ kontraktu.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca si¢

udostgpnienie pomieszczen zamknigtych lub konteneréw socjalnych w poblizu
miejsca wykonywanych robot, z dostgpem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu nie dotyczg przedmiotowej inwestycji.

Ogrodzenie wykonawca zapewni wydzielenie i zabezpieczenie terenu budowy.
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Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni nalezy uzgodni¢ z inwestorem.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca si¢

udostgpnienie pomieszczen zamknigtych w poblizu miejsca wykonywanych
robot, z dostepem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inwestorowi do
zatwierdzenia uzgodniony z =zarzadca drogi projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy.

W zaleznos$ci od potrzeb i1 postgpu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapor

i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane

przez Inwestora.

Roboty demontazowe.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czgsci sg roboty zwigzane z demontazem istniejgcych

instalacji — wlaczenie do istniejgcych sieci.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robét objetych ST.

Zakres robot obejmuje demontaz istniejgcej studni kanalizacyjnej, ktora nalezy
wymieni¢ na nowg zgodnie z projektem budowlanym, rurociaggdéw oraz armatury

jesli po dokonaniu odkrywki zajdzie taka koniecznosc.
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Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami
i okre$leniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

Wykonania i Odbioru Robot.".

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 1 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Nie dotyczy.

Sposoéb prowadzenia robét.

Przylacza i instalacje zewnetrzne

Demontaz nalezy rozpocza¢ od usunigcia nawierzchni. Nastgpnie nalezy
przystapi¢ do recznego usuwania gruntu na odklad. Rurociagi nalezy
demontowac¢ pomiedzy potaczeniami kielichowymi.

Demontaz studni nalezy prowadzi¢ etapami, demontujac poszczegolne kregi.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnoS$ci
prowadzonych robdt z niniejsza specyfikacja.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegodtly technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

o Dlarur - mb,

« Dla armatury, przyborow, urzadzen - szt.,

Demontaz rur obejmuje rowniez usuni¢cie uchwytéw, demontaz urzadzen i
armatury obejmuje usunigcie uchwytow, wspornikdOw oraz pozostatych

mocowan.
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W ramach robot demontazowych nalezy przewidzie¢ naprawy ewentualnych
uszkodzen sgsiadujacego uzbrojenia terenu powstate podczas robdt

demontazowych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzetu gwarantujagcych wlasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materialdow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed
wypadnigciem 1 pyleniem. Dopuszcza si¢ usuwanie zdemontowanych

materialdow do konteneréw dzierzawionych na czas wykonywania robot.

Podstawa ptatnosci.

Podstawa ptatnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza

specyfikacja.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom czegSciowym podlega demontaz urzadzen i1 armatury zgodnie z

dokumentacja.

Roboty montazowe sieci i przytaczy kanalizacji sanitarnej.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czeSci sg roboty zwigzane z budowa sieci i przylaczy

kanalizacji sanitarnej.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres rob6t obejmuje montaz urzadzen, armatury, wykonanie rurociggow.
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Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami
i okre$leniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

Wykonania i Odbioru Rob6t — zeszyt ,,Sieci kanalizacyjne”.

Ogdlne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 1 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatlowe.

Szczegbdtowe zestawienie urzadzen i armatury, parametry pracy i wykonania

materialowe ujete zostaty w projekcie budowlanym.

Sposoéb prowadzenia robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien zapoznac si¢ z ,,Opinig
0 geotechnicznych warunkach posadowienia obiektu”.
Wykonaweca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych
robot w zakresie 1 z czgstoscig zaakceptowang przez Inspektora w oparciu o
norme¢ BN/8836-02, PN/B-10725.
W szczego6lnosci kontrola powinna obejmowac:
e sprawdzenie metod wykonywania wykopow
e zbadanie materiatdéw i elementéw obudowy pod katem ich zgodnosci z
cechami poddanymi w dokumentacji technicznej i warunkami
technicznymi podanymi przez wytworce
e badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy
e Dbadanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg
e Dbadanie prawidtowosci podtoza naturalnego, w tym gtownie jego
nienaruszalnos$ci, wilgotnos$ci 1 zgodnosci z okre§lonym w dokumentacji
e Dbadanie ewentualnego drenazu
e badanie w zakresie zgodnos$ci z dokumentacjg techniczng i warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych, lub warunkami
technicznymi wytworni materiatow
e Dbadanie glgbokosci utozenia przewodu, jego odleglosci od budowli

sasiadujacych 1 ich zabezpieczenia
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badanie utozenia przewodu na podtozu
badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku
badanie zastosowanych zlgczy i ich uszczelnienia, badanie zmiany

kierunku przewodow i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem

badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu pod drogami (rury
ochronne)

badanie zabezpieczenia przed korozja i pragdami btgdzacymi

badanie szczelnosci catego przewodu

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie

wskaznikow zageszczenia poszczeg6élnych jego warstw. Wykonawca
spelni nastgpujace tolerancje i wymagania:

odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinna wynosi¢ wigcej niz 5 cm

odchylenie wymiarow w planie nie powinno by¢ wigksze, niz 0,1 m
odchylenie grubo$ci warstwy zabezpieczajgcej naturalne podloze nie
powinno przekroczy¢ 3 cm

dopuszczalne odchylenia w planie krawegdzi wykonanego podioza
wzmocnionego od ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi
przewodu nie powinny przekracza¢ dla przewoddéw z tworzyw
sztucznych 10 cm

réznice rzednych wykonanego podioza nie powinny przekroczy¢ w
zadnym jego punkcie dla przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm
dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach
celowniczych nie powinny przekroczy¢ dla przewoddéw z tworzyw
sztucznych 10 cm

dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego
punkcie przekroczy¢ dla przewoddéw z tworzyw sztucznych 5 c¢cm i nie
moga spowodowa¢ na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani
zmniejszenia spadku do zera

stopien zaggszczenia zasypki wykopdw powinien wynosi¢ nie mniej niz

podano dokumentach odniesienia.
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Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robot z niniejszg specyfikacja oraz projektem budowlanym.

Sposob wykonczenia poszczegolnych elementdow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegbty technologiczne wykonywa¢ zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w KNR.
Jednostka obmiarows jest:

o Dlarur - mb,
o Dla armatury, przyborow, urzadzen - szt.,.

W ramach robdt nalezy uja¢ odtworzenie nawierzchni.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wilasciwag tj. spelniajaca

wymagania ST jako$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa pfatnosci.

Podstawg ptlatnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza
specyfikacja, w tym:
Ceny jednostek obmiarowych obejmuja:

a) Roboty ziemne:

Cena wykonania 1 m? wykopow obejmuje:

e prace pomiarowe

 0znakowanie robot

« wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie 1 wyladunek

« zabezpieczenie $cian wykopu
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« odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania
« profilowanie dna wykopu, rowow, skarp
« zaggszczenie powierzchni wykopu
« przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych
« rozplantowanie urobku na odktadzie
« wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych
« rekultywacje terenu
Cena zasypania 1 m® wykopow obejmuje:
e prace pomiarowe — badanie zageszczenia warstw
e oznakowanie robot
e wykonanie zasypywania wykopu obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie, wytadunek, zasypanie i
zageszczenie wykopu
e rozbiorka zabezpieczenia $cian wykopu
e odwodnienie wykopu na czas jego zasypywania
e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych
e wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych
Cena wywozu 1m? lub rozplanowania 1m3 nadmiaru ziemi.

b). Roboty Instalacyjne

Podstawg ptatnosci za montaz rurociggdw jest: utozenie rurociggu, W gotowych
wykopach wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacji, podsypki, obsypki,
probami szczelnoSci 1 oznakowaniem tasma magnetyczng 1 wykonaniem
niezbg¢dnych badan

Podstawg platnosci za wykonanie montazu rur ochronnych ostonowych jest
utoZenie rury oslonowej wraz z wykonaniem wytyczenia 1 inwentaryzacji,
podsypki, obsypki oraz montazem wkladek dystansowych 1 zamknigé

manszetowych.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koncowym.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie
technologiczne czynnosci zwigzane z budowg przylacza i instalacji gazowe; tj.:

A roboty przygotowawcze

A roboty ziemne z obudowg $cian wykopow

A przygotowanie podtoza

Strona 11/12




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
A roboty montazowe wykonania rurociggow i armatury
4 wykonanie rur ochronnych
4 wykonanie izolacji
4 wykonanie potaczen

A proby szczelnosci przewodow, zasypanie 1 zageszczenie wykopu

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym

wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i prac

towarzyszacych.

Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji takie jak odwodnienie

wykopow powinny by¢ ujete w robotach, w ktorych wystepuja.

Prace towarzyszace w tym inwentaryzacja geodezyjna sieci i przytaczy powinna
by¢ ujeta w robotach zwigzanych z wykonaniem przylaczy 1 instalacji

zewngtrznych.

Dokumenty odniesienia.

Dz.U.nr75z2002r. Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiada¢ budynki i

ich usytuowanie

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych 1 kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania

przy odbiorze

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji
wodociggowych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki  Techniczne Wpykonania i Odbioru sieci
wodociggowych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki  Techniczne Wpykonania i Odbioru sieci
kanalizacyjnych, wydanymi przez COBRTI Instal
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