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1 Zadanie.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykanaanodbioru robét, nazywanej
dalej ST, g roboty instalacyjne oraz przydzenie do instalacji zewtrznych budynku
uzyteczndci publicznej - przedszkola.

2. Zakres robo6t.

Zakres rob6t obejmuje budaewzewrgtrznej instalacji wodogigowej, kanalizacji
sanitarnej, deszczowej wraz z drég@ opaskowym oraz cieptagu.

Zakres robot obejmuje budew wewretrznych instalacji kanalizacji sanitarnej i
deszczowej, wody zimnej, cieptej wodyydkowej i cyrkulacji, centralnego ogrzewania i

ciepta technologicznego oraz wentylacji mechanigzne

3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Prace towarzysre w ramach przedmiotowej inwestycji obejmujwykonanie
inwentaryzacji powykonawczej instalacji zegtnznych.
Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji obejgnojonta rusztowa podczas

prac na wysok&i oraz ewentualne odwodnienie wykopow.

4, Informacja o terenie budowy.

Organizacja robét: Wykonawca jest zobowrany do zapewnienia i utrzymania
bezpieczéstwa terenu budowy oraz robdt poza placem budowy w okreswania
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru kacowego roboét.

W czasie wykonywania robdét wykonawca dostarczy, zaingalubedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zapory, swiatta
ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewn@jw ten sposéb bezpiearswo pojazdow i
pieszych.
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Wykonawca zapewni state warunki widocZoow dzien i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wadpbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje lpxda akceptowane przez
Inwestora.

Rozpoczcie robot Wykonawca obwsei publicznie przed ich rozpoeziem poprzez
umieszczenie, w miejscach i floach okrélonych przez przedstawicieli Inwestora, tablic
informacyjnych, ktérych tr& be¢dzie zgodna z obowkujacymi przepisami. Tablice
informacyjne lgda utrzymywane przez Wykonawowv dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Interesy 0s0b trzecich: Wykonawca odpowiada za ochrpnnstalacji na powierzchni

ziemi i za uradzenia podziemne, takie jak ruregi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wiadz ddacych wiacicielami tych uradzex potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawieggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni witdciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tystalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobgwrany jest umi&ci¢ w swoim
harmonogramie rezekw czasowy dla wszelkiego rodzaju Rob6t, ktére mapyc
wykonane w zakresie przetenia instalacji i urgdzea podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomé Inspektora i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma Robdt. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca Wwexznie powiadomi
Inspektora i zainteresowane wiadze oraglzie z nimi wspotpracowat dostarczej
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Whgeca lgdzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzesialacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mazprz
Zamawiagcego.

Wymaganiadotyczice ochronysrodowiska: beda spetnione poprzez zagospodarowanie

odpadow z prowadzonych robdt. Ztom metalowy, gruz oraz ptae odpady naky
dostarczy na przeznaczone do ich sktadowania miejsce.

Warunki bezpieczéstwa i _higieny pracy: zostaty okrélone w ,Wytycznych do planu

bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”.

Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej pracy i pobytu osgkonujgcych czynnéci
zZwigzane z budowi nienaruszaln& ich mienia shigcego do pracy a tale zabezpieczy
Teren Budowy przed dagiem osOb nieupowaionych. Koszt zabezpieczenia Terenu
Budowy i Robét poza placem budowy nie podlegacbdej zaptacie i przyjmuje sj ze

jest whczony w cen kontraktu.
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Zaplecze dla potrzeb wykonawcy: naleey uzgodné z Inwestorem. Zaleca i

udostpnienie pomieszctezamknitych lub kontenerow socjalnych w pokli miejsca

wykonywanych robét, z dagiem do toalet, umywalni i szatni.

Warunkidotyczice organizacjiruchu:nie dotyca przedmiotowej inwestyciji.
Ogrodzeniewvykonawca zapewni wydzielenie i zabezpieczeniengbudowy.
Zabezpieczeniehodnikowi jezdni: nalery przewidzi€ zabezpieczenie chodnikow oraz

jezdni stosowne do prowadzonych robét.

Warunki dotyczice organizacji ruchu: Przed przysipieniem do Robo6t Wykonawca

przedstawi Inwestorowi do zatwierdzenia uzgodnionyytkownikiem drogi i organem
zarzdzapcym ruchem w JW projekt organizacji ruchu i zabezpieczermbd® w okresie
trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i pospu Robot projekt organizacji ruchu powinien oy
aktualizowany przez Wykonawaa biezagco. W czasie wykonywania Robét Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i cdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe guoizenia
zabezpieczafe takie jak: zaporywiatla ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewsiayv ten
sposOb bezpiechastwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki
widocznagci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgleddw bezpieczistwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gdzenia zabezpieczae

beda akceptowane przez Inwestora.

Roboty monta zowe instalacji wentylacji mechanicznej

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ¢&ci s3 roboty zwhzane z wykonaniem instalacji wentylaciji

mechanicznej.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumentangmwy i kontraktowy przy
zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeidoie ST.

Zakres rob6t obj etych ST.

Zakres robot obejmuje wykonanie kanatow wentylacyjnycantal wentylacyjnych,

wentylatoréw, osprgu wentylacyjnego.
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Okre $lenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjp ggodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Technicznywviykonania i
Odbioru Robot — zeszyt instalacje wentylacyjne”, azeaokumentami przywotanymi w

punkcie ,Dokumenty odniesienia”.

Ogodlne wymagania dotycz gce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodniedakumentagy

projektowy, specyfikacj, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23 i 28

Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Kanaly okggte wykon& z rur stalowych ocynkowanych zwijanych (typu Spiro)
tagczonych na kielichy z uszczellgumows.
Kanaty prostoktne wykona z blachy ocynkowanej o grubo wg PN-B-03434:1999 o
pofaczeniach na kotnierze lub wsuwki zatée od dostpu i mazliwosci technicznych.
Kanaty wykona w klasie szczelnai A wg PN-B-76001:1996, w klasie wykonania N wg
PN-B-76001:1996.
Urzadzenia:

e centrale wentylacyjne nawiewno-wywiewne z odzyskiem leiepkazda z

nagrzewnig wodn,

e zespoly zmieszania pompowego,

e wentylatory kanatowe,

e wentylatory dachowe,

e tlumiki akustyczne olggte,

e tlumiki kanatowe prostakne,

e pofgczenia elastyczne digte;

e polgczenia elastyczne prostgke;

e okap wywiewny, ze stali nierdzewnej, pzienny, z filtrem,

e czerpnieicienne prostodne,

e wyrzutniescienne prostakne,

e wyrzutnie dachowe okgte, z podstawdachows,

e prostolgtne klapy przeciwpzarowe, z wyzwalaczem termicznym,

e okragte klapy przeciwpzarowe, z wyzwalaczem termicznym,
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e przepustnice regulacyjne, akpe,
e przepustnice regulacyjne, prosjthe,
e anemostaty sufitowe ze skrzyntozprzna,
e kratki nawiewne ze stali nierdzewnej, z przepustnic
e kratki wyciagowe ze stali nierdzewnej, z przepusinic
e zawory wentylacyjne nawiewne, metalowe, regulowane,
e zawory wentylacyjne wywiewne, metalowe, regulowane,
e klapy rewizyjne,
Osprzt dodatkowy:
- regulatory pracy central wentylacyjnych,
- regulatory pracy wentylatoréw,
- elementy montaowe do wentylatoréw,
- izolacje z wetny mineralnej 40 mm w ptaszczu zifaluminiowej,

- izolacje z welny mineralnej 80 mm w ptaszczu z bjaccynkowanej,

Sposodb prowadzenia robot.

Instalacjawentylacyjna

Na wstpie zamontowa centrale wentylacyjne oraz wentylatory wywiewne. Po
zamontowaniu urgdzen nalezy wytrasowa kanaty wentylacyjne, zamontowavyrzutnie
dachowe, a nagbnie mana przysipi¢ do montau kanatéw. Po zamontowaniu udzea
naley przysgpi¢c do osadzenia kratek. Kanaly nayetaczy¢ na ramki lub wsuwki,
zaleznie od maliwosci technicznych wykonawcy oraz degti.

Kanaty spiro montowaz zastosowaniem uszczelek.

Kanaty mocowa do konstrukcji stropu uchwytami systemowymi npltiHi

Po zmontowaniu instalacji nalg przeprowadzi badanie szczeldoi, a nasgpnie
wyregulowa przeptywy za pomag przepustnic w zaworach i kratkach wentylacyjnych.
Regulacg instalacji naley potwierdzé protokétem bada

Badania przy odbiorze:

Badania przy odbiorze obejmupomiar ilgsci powietrza, jego temperatury orazedkos¢
powietrza w strefie przebywania ludzi, a t&kpoziom hatasu. Podstawowe metody liada
okreslajag dokumenty odniesienia.
Dopuszczalne odchyitki od danycletych w dokumentacji:
e ilos¢ powietrza wentylacyjnego +/- 10% wielkd okreslonej w projekcie,
odchytki na nawiewie i wywiewie powinny néi¢en sam znak,
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e temperatura powietrza nawiewanego -1stC, +2stC,

predkos¢ powietrza w strefie przebywania ludzi nie powimpmaekracz& 0,3 m/s,

Pomiar ilgci powietrza wentylacyjnego powinien dywykonany przy dziatagcych

uktadach nawiewnych i wywiewnych, przy zamétych oknach i drzwiach. Zalecagsi

dokonywa pomiarOw przy @yciu termoanemometru.

Pomiar temperatury natg przeprowadzi w sezonie grzewczym, temperaturze
zewretrznej ponkej -5 st. C. W pomieszczeniach do 30 m2 dglprzeprowadz
pomiary w 2 punktach, na wysokad 1,5 m nad podtogg Pomieszczenia w czasie

pomiarow powinny b§ uzytkowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Doktadna¢ przyrzadéw pomiarowych 0,5stC przy pomiarach wesranych, przy
pomiarach zewgtrznych 2,0stC. Pomiar temperatury zeivanej powinien by

przeprowadzony w miejscu zaciemnionym i przewiewnym

Pomiar pedkosci w pomieszczeniu naky przeprowada po stwierdzeniu przez
komisje konieczndci jego wykonania, na podstawie subiektywnych odczu

nadmiernej pydkosci w pomieszczeniu.

Kontrola jako $ci robdt.

Kontrola jakaci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgadghprowadzonych robot

Z niniejsz specyfikacy oraz projektem budowlano-wykonawczym.

Obmiar rob6t.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w KNR.

Jednostl obmiarow jest:

dla kanatow - m2,
dla uradzen - szt.
dla osprztu - szt.
dla izolacji - m2.
dlascianek - m2,

W ramach wykonywania robot néadg uja¢ naprawy uszkodzescian, stropéw i posadzek

powstate podczas prac moiaych, w tym obrobki przé§ instalacyjnych.

W ramach wykonywania roboét naie uja¢ wykonanie obudow kanatow prowadzonych

przez pomieszczenia bez stropu podwieszanego.
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5.10. Sprzet.

5.11.

5.12.

5.13.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt winien wykazasie mozliwoscia
korzystania z maszyn i sptu gwarantujcych wiaciwg tj. spetniagcg wymagania ST

jakaos¢ robat.

Srodki transportu.

Do przewozu materialtdw powinien &ystosowany transport samochodow§todki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinnydgzyste, pozbawione wystaych gwadzi i innych

ostrych elementow.

Podstawa ptatno sci.

Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robét etggo niniejsz specyfikacy.

Cena jednostki obmiarowej dla kanatéw (1m2) obegnuj

transport i roztadunek materiatu, ydzer, trasowanie przewodow, wykonanie prgej
przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnychmtandkanatow, wykonanie
pofaczen kanatdbw, monta uchwytéw, wykonanie pod&f do urzdzen i armatury,
monta zabezpiecae p.paz, wykonanie prob szczeldoi, wykonanie regulacji instalacji,
przeprowadzenie pomiarow wydatku, hatasu, temperatumyigicza, monta izolacji
kanatow, wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury iggzen (1 szt.) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, moateonstrukcji wsporczych pod ugdzenie, monta
urzadzen, sprawdzenie dziatania wdzer, przeprowadzenie rozruchu instalacji wraz z
urzadzeniami, wykonanie préb szczekon badanie poziomu hatasu, wykonanie
protokétow rozruchu i uruchomienia, opisanie i danaanie urzdzen.

Cena jednostki obmiarowej ddaianek (1 m2) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, mantasztu, montascianek, malowanie powierzchni.
Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  Acowym.

Odbiorom podlegaj wymiary kanatdw, ich wygld, ocena wymiaréw, sztywroé,
poprawnd¢ wykonania i rozmieszczenia zamocawaaz szczelng. Do odbioru naley
przediay¢ projekt z naniesionymi zmianami, protokot badszczelnéci | wydatku oraz

certyfikaty materiatowe.
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Roboty monta zowe instalacji wody zimnej , cieptej, cyrkulaciji i

hydrantowe,.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej efci 53 roboty zwigzane z montaem instalaciji wody zimnej,

cieptej, cyrkulacyjnej i hydrantowe.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumentangmwy i kontraktowy przy
zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeidoie ST.

Zakres rob6t obj etych ST.

Zakres robot obejmuje moritarzyboréw, rurocigéw oraz armatury.

Okre slenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjp ggodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami TechnicznyiViykonania i
Odbioru Rob6t. Zeszyt instalacje wodggowe", a take dokumentami przywotanymi w

punkcie ,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotycz gce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodniedakumentag

projektow, specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23 i 28

Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Instalacg wody hydrantowej wykona z rur stalowych czarnyclrednich ze szwem,
ocynkowanych wg PN/H-74-200, o mokeniach gwintowanych. Pgizenia z armatar
gwintowane. Parametry robocze armatury TmaksQ0BN 10.
Instalacg wody zimnej, wody cieptej i cyrkulacji wykortaz rur wielowarstwowych
PEX/AI/PE, hczonych techniik zaciskovg. Pohczenia z armatgrgwintowane.
Stosowane baterie i armatura:
baterie umywalkowécienne mieszaczowe z ruchgmvylewka;
- baterie umywalkowe stg¢e mieszaczowe z ruch@mvylewka;
« baterie zlewozmywakowe mieszaczofeenne;
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baterie zlewozmywakowe mieszaczowe giej
baterie natryskowgcienne, z mieszaczem, z gtowiceramiczy;
« zawory ze ziczka do weza,
zawory kulowe gwintowane odcirgge zesrubunkami;
- zawory regulacyjne termostatyczne do instalacji cyrkular zakresie regulacji
temperatury do 60 stC, z funkglezynfekcji;
zawory termostatyczne mieszeg¢ do cieptej wody;
« zawor antyskzeniowy typu BA;
zawor antyskzeniowy typu EA;
zawor pierwszastwa przeptywu;
- zawory odcinajce, gwintowane;
wodomierze typu JS;
. filtr siatkowy;
« zawor skeény, zwrotno-zaporowy ze spustem, gwintowany;
izolacje z pianki polietylenowej w ptaszczu z folii PVC, op@czynniku lambda

nie wiecej niz 0,040 przy 40stC;

Sposbdb prowadzenia robot.

Rurochaqi:

Rurocigi nalezy montowa po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras przewodow

oraz ustaleniu wysokoi mocowania uchwytow zapewniggej opisane pouej spadki.
Rurochgi prowadzé ze spadkiem 0,3 % w kierunku pragkza lub baterii, w sposob
umazliwiajgcy catkowite oprénienie instalaciji.

Przefcia rur przez przegrody budowlane wykénav tulejach ochronnych z rur
stalowych, wikszych o 2 cm odrednicy od rurocigbw przy przejciu przez przegrogl
pionowg i 1,0 cm przy przejciu przez przegroglpoziomy, wystapcych min. 20 mm poza
obryséciany lub powyej sufitu, ponkej sufitu min. 10 mm. W miejscu przajia przez
strop lubsciane nie powinno by zadnego paiczenia rur. Armatuy gwintowary taczye
nasrubunki.

Maksymalny rozstaw pionowy podpor wynosi 2,5 m.

Rozstaw zamocowiadla przewoddw stalowych.

Maksymalny rozstaw poziomy podpor (w metrach) diastalowych czarnych:

Materiat Srednica nominalna rury Przewd6d montowany
pionowo* inaczej
m m
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1 2 3 4

stal weglowa DN 10doDN20 2,0 1,5
zwykta DN25 2,9 2,2
ocynkowana; stal DN32 34 2,6
odporna na DN40 3,9 3,0
korozje; DN50 4.6 3,5
DN65 4.9 3,8

DN8O0 52 4.0

DN 100 5,9 4.5

* - Lecz nic mniej rz jedne podpori ne kazda kondygnac

Maksymalny rozstaw poziomy podpdr (w metrach) diacienkdciennych:

Srednica rury [mm] Odlegkt mocowa [m]
15x1,2 1,25
18x1,2 1,5
22x1,5 2,00
28x 1,5 2,25
35x1,5 2,75
42 x 1,5 3,00
54x1,5 3,50
76,1x2,0 4,25

Rozstawzamocowa dla tworzyw sztucznych:

Materiat rur Srednica Przewdd montowany w instalacji
nominalni rur _ wody cieple __wody zimne

piono inaczej |piono inaczej

wOo m m WO m m
2 3 4 5 6 7

PEX; DN 12 do DN 25 1,0 0,8 1,0 0,8
PPR; DN 16 0,8 0,6 0,9 0,7
DN20 0,8 0,6 1,0 0,8

DN25 0,9 0,7 11 0,8

DN32 1,1 0,8 1,3 1,0

DN40 1,2 0,9 1,4 11

DN50 1,3 1,0 1,6 1,2

DN63 15 1,2 1,8 1,4

DN75 1,7 1,3 2,0 15

DN90 19 1,4 2,1 1,6

DN 110 2,0 1,6 2,4 1,8
PB; DN 16 do DN 25 1,0 0,4 1,0 0,4
DN 32 do DN 50 1,2 0,7 1,2 0,7

od DN 63 1,3 0,9 1,3 0,9
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Maksymalny odsip miedzypodporamiprzewoddwz rur wielowarstwowych

srednica rury Przewd6d montowany w instalacji
wodyv cieple wody zimne
PIONOWC inacze pionowo * inacze
3 4 5 6 7
DN 12 do DN 20 1,0 0,5 jak w kol. 4 jak w kok 5
DN25 1’2 0,7 jak w kol. 4 jak w kol. 5
DN 16 1,3 1,0 1,3 1,0
DN20 14 1,1 15 1,2
DN25 15 1,2 1,7 1,3
DN32 1,8 14 1,9 15
DN40 2,0 1,6 2,2 1,7
DN50 2,3 1,8 2,5 1,9
DN63 2,6 2,0 2,7 2,1
DN75 2,7 2,1 2,8 2,2
DN90 2,8 2,2 3,0 2,3
DN 110 2,7 2,1 3,2 2,5
Dz 14 do Dz 16 1,5 1'2 jak w kol. 4 jak w kok S
Dz 18 do Dz 20 1,7 ]_,3 jak w kol. 4 jak w kol5
Dz25 1,9 15 jak w kol. 4 jak w koi. 5
Dz32 2.1 1,6 jak w kol. 4 jak w kol5
Dz40 2.2 1,7 jak wknl. 4 |ak w kol. 5
Dz50 26 20 juk w kol 4 jak w kok 5
Dz63 2.8 2.2 jak w kok 4 jak w kol5
Dz 75 do Dz ] 10 31 2,4 jak wkol. 4 jak wkol, 5
* - raz na kada kondygnagj

Odlegtaci przewoddw z otulina lub bez ddiany powinny wynosi:

dla rur do fi 25 — 3,0 cm,

dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,

dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,

dla rur powyej fi 100 - 10,0 cm.

Do mocowania rur tywa¢ uchwytéw z przektadka gumaw

Sposéb mocowania ruragjow wody cieptej i cyrkulacji powinien unmiwiac¢ ich
swobodne wydizenia.

Przewody wodogigowe naley prowadz¢é w minimalnej odlegtéci 10 cm od przewoddw
elektrycznych.

Rozmieszczenie uchwytéw wg sytuacji na budowie.

Uszczelnienia gwintow za pomgteflonu lub pasty i konopi.

Proby i badania

Przewody z rur stalowych
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Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietraemalezy przeprowadz 30
min. proke szczelnéci na zimno, pod énieniem 50% wyszym od cinienia roboczego,
nie mniejszym ni 10,0 bar. Badanie natg przeprowadzi manometrem tarczowym o
minimalnej srednicy tarczy 150 mm, zakresie pomiarowymekgzym o 50 % od
cisnienia probnego i dzialce elementarnej 0,1 bara diaienia 10,0 bar oraz 0,2 bar dla
cisnien powyzej.

Przewody z tworzyw sztucznych

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietraennalery przeprowadz
pulsacyjm proke szczelnéci na zimno pod @énieniem prébnym 10,0 bar. Proba powinna
sktada si¢ z badania wspnego polegarego na trzykrotnym podnoszeniumienia do
wartasci cisnienia probnego w odgbach 10 minutowych i obserwacji. Po czwartym
podniesieniu @inienia i obserwaciji instalacji w czasie 30 min§rdenie nie powinno
sp&c¢ o wiecej niz 0,6 bar. Nastpnie naley przeprowadz badanie gtdwne poleggje na
podniesieniu @inienia do wartéci cisnienia probnego i obserwaciji instalacji. Po dwoch
godzinach dinienie nie powinno sgéa o wigcej niz 0,2 bara.
Nastpnie przeprowadzi proke na gogco (wody o temperaturze 60stC) puizory z
ruchem probnym w warunkach roboczych. Rrgirzeprowadz dla catej instalacji
obiektu. Po wykonaniu prob szczekwod nalery instalacg przeptuk& oraz poddé
dezynfekcji, nasfpnie probki wody nalgy podd& badaniom w uprawnionym
laboratorium.
Izolacje
Izolacje przewodow wykortaz prefabrykowanych otulin z pianki PE i PU sednicy
dostosowanej dosrednicy zewstrznej rurociggu. Grubdci izolacji wg projektu
budowlano-wykonawczego. Izolacje wykonyéva odcinkéw prostych, odcinkigezy¢ na
scisk. W przypadku przecinaniadzenia sklei folig samoprzyleps dostarczasm przez
producenta izolacji lub gczy¢ za pomog spinek. Izolagg kolan wykong& z
prefabrykowanych ksztattek lub poprzez dmee otuliny. 1zolacg kolan poprzez dogcie
otuliny wykon& z jednego odcinka ukosowanego pagem 45st. Izolacja nie me mie
ubytkow na 4czeniach. 1zolacje mocowaapisem widocznym od strony posadzki.
Po zalaeniu izolacji szew na otulinie skkeitasimag samoprzyleps dostarczas przez
producenta otulin lukg€zye klipsami.
Wysoka¢ montau baterii:

e Bateriescienne do umywalek i zlewozmywakow 25+35 cm od goérnej kv

przyboru do osi wylotu pod&jia,
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e zawory ze zczky do weza 50 cm nad posadzloraz 50 cm nad kraydzig zlewu
w pomieszczeniach gospodarczych,
Baterie umywalkowe, zlewozmywakowe oraz prysznicowe riakniez typ stosowanych
przyborow wg ustalez wytkownikiem.

Montaz armatury

Armatur nalezy montowa& osiowo w stosunku do rurcggiu, w sposéb umadiwiajacy jej

obstug, tj, peten obrét dwigni zaworow, wygcie wkiadu filtra, odkecenie zaworow
kontrolnych zaworu antyskaniowego oraz podobnych zaléceokreslonych w
instrukcjach montau poszczegolnych elementow. Uszczelki aglenontowa centralnie
w stosunku do kotnierzysrubunkéw.Sruby na kotnierzach skcat naprzemiennie.

Armatur kotnierzows nalezy podeprzé.

6.8. Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgadnprowadzonych robot
Z niniejsz specyfikag.

Sposob wykaczenia poszczegodlnych elementéw, tolerancje wymiaroae szczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

6.9. Obmiar roboét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w KNR.

Jednostk obmiarow jest:

Dla rur - mb,

Dla armatury, przyboréw, ugdzen - szt.

Rurochgi nalezy zliczat zaleznie od ich materiatisrednicy, sposobwézenia.
Wykonanie ruroggdéw obejmuje trasowanie ruragdéw, monta ksztattek, uchwytow,
wykonanie podéf do przyborow.

Montaz przyborow obejmuje wykonanie konstrukcji wsporoagjz zamocowa

W ramach wykonywania rob6t nadg uja¢ naprawy uszkodzescian, stropéw i posadzek
powstate podczas prac moimaych, w tym obrobki przé§ instalacyjnych.

6.10. Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robdét winien wykazasie mozliwoscig
korzystania z maszyn i spy gwarantugcych wiaciwg tj. spetniagca wymagania ST
dotyczce jaka¢ robot.
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Srodki transportu.

Do przewozu materialtéw powinien bystosowany transport samochodow§todki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinnydgzyste, pozbawione wystaych gwadzi i innych

ostrych elementow.

Podstawa ptatno $ci.

Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robét etggo niniejsz specyfikacy.

Cena jednostki obmiarowej dla rurggdw (1mb) obejmuije:

transport i roztadunek materiatu, ydzer, trasowanie przewodow, wykonanie prgej
przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnycmtamaurociggéw, monta
uchwytéw, wykonanie pod&f do urzdzen i armatury, monta zabezpiecze p.pa,
wykonanie prob szczeldo, wykonanie dokumentacji powykonawcze;.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury iggzen (1 szt.) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, moatarmatury i uradzen, sprawdzenie dziatania

armatury i urgdzea, wykonanie prob szczelda.
Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  Acowym.

Czesciowym odbiorom podlegaj roboty zanikajce (prowadzone w bruzdach lub
obudowie). Do odbiorow naky przediayé aprobaty, atesty, protokdly szczefoq
dokumentag powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz protokoty odbioru roboét

zanikapcych (przewodow w bruzdach).

Roboty monta zowe instalacji kanalizacji sanitarnej i deszczowe,.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej egci s3 roboty zwigzane z montzem instalacji kanalizacji

sanitarnej i deszczowe.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumentangmwy i kontraktowy przy
zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeidoie ST.
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Zakres rob6t obj etych ST.

Zakres robot obejmuje moritarzyboréw, rurocigéw oraz armatury.

Okre slenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjp ggodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. * Warunkami Technicznyiviykonania i
Odbioru Robét. Instalacje kanalizacyjne", azaldokumentami przywotanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Ogolne wymagania dotycgce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodniedakumentagy
projektowy, specyfikacj, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23 i 28

Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Kanalizacja sanitarna z pomieszeéz®olnych

Instalacje w pomieszczeniach prowadzone nad pogadgkona z rur kielichowych
PVC do kanalizacji wewgtrznej o sztywnéci 4 kN/m2, SDR34 z uszczedk
elostomerow. Rury z odporndcia termiczry na przeptywajce scieki: w przeptywie
cigglym do 750C, a w przeptywie chwilowym do 950C.
Instalacje w pomieszczeniach prowadzone natynkowo, wdatzi obudowie wykonaz
rur kielichowych PVC do kanalizacji wewtrznej o sztywnéci 4 kN/m2, z uszczelka
wargows.
Przybory
umywalki porcelanowe biate, z syfonem butelkowym chromioyva, z odptywem
poziomym,
miski ustpowe porcelanowe biate, typu kompakt, z lejem, odptyw zgvemy w
komplecie z dolnoptukiem i sedesem biatym twardym, odptyazipmy, z
dwudzielnym przyciskiem do sptukiwania 3 lub 6l,
pisuary porcelanowe, biate z armatusptukupca cisnieniowg i odptywem
pionowym, ptuczka pisuarowa z minimalnastava sptuku 2 .
zlewozmywaki dwukomorowe na szafk blachy stalowej nierdzewnej,
zlewy z blachy stalowej nierdzewnej,
« wpusty podtogowe z tworzywa sztucznego, zalioscia czyszczenia od gory, z

kratka ze stali nierdzewnej, z odptywem pionowym,
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kabiny natryskowe z odptywem liniowym,
syfony umywalkowe, zlewozmywakowe oraz do pisuarow z twoe
sztucznego,
rewizje kanalizacyjne PVC,
- wywiewki kanalizacyjne fi110, fi160,
« rury kanalizacyjne PVC fi40, fi50, fi75, fi110, &D.
odwodnienia liniowe ze stali nierdzewnej, z rusztaarstali nierdzewnej,

Kanalizacja deszczowa:

Odwodnienie stropodachu i odprowadzenie wod opadowycha pewierzchni wykona

w systemie podéhieniowego odwadniania dachu. Instalacje kanalizacjzceswej w
systemie podénieniowym wykoné z rur PE-HD. Instalag grawitacyjry kanalizacji
deszczowej wykortaz rur kielichowych PCV dczonych z uszczelnieniem uszczelk
gumowg.

Na dachu montow@a podcinieniowe wpusty dachowe z koszem i podgrzewaniem
elektrycznym.

Na terenie patio odwodnienie liniowe z rusztem ztPw poprzecznych ze stali
nierdzewnej. Na odptywie z odwodnienia zasuwa burzowa raowena w studzience

PCV. Studnia przykryta wtazem typu lekkiego.

Sposob prowadzenia robot.

Kanalizacja sanitarna

Rurochgi montowa& po ich uprzednim wytrasowaniu przy zachowaniu minimalnych
spadkow podéf 2,0 %. Przewody prowadzpo wierzchuscian nad posadak

Na kielichu pozostawiluz w celu kompensacji wydhen. Przewody naley mocowa do
przegrod budowlanych uchwytami z tworzyw sztucznych luddostymi z przektadk
gumowy. Rozstaw zamocowapozioméw, co 1,0 m, pionowych min. jeden punkt staty
na kielichu i jeden punkt przesuwny nazkkej kondygnacji. Nalkgy zwrocic uwag: na
podparcie kielichow. Przé&gia przez przegrody budowlane w tulejach ochronnych
szerszych o 5 cm od rury, wypetnionej materialem neutraldjerrury, umdaliwiajagcym
przesungcia termiczne lub w poszerzonych otworach w minimalnej gidkei 10 cm od
przegrod budowlanych, w przypadku ztah owing¢ tektur falista. Spadki podeg
kanalizacyjnych min. 2,0 %, redukcje licoiv@ormg powierzchng scianki, wigczenia
matych sérednic powyej osi rury gtdwnej. Podégia do przyboréw prowadéi w
przegrodach budowlanych lub obudaweokotem. W przypadku rewizji w obudowie
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wykona: demontowane zamkgtie i opis& We wskazanych miejscach montaiva
rewizje. Piony wyprowadzi ponad dach budynku zakozapc wywietrzaniem lub
zaworem napowietrzagym zgodnie z rysunkiem.
Wysoka¢ monta przyborow:
e Wysoka¢ monta przyborow:
e umywalka 75+80 cm nad posadzk

Kanalizacja deszczowa

Prowadzenie kolektorow poziomych bezspadkowe, mocowabé&z maliwosci
kompensacji — sztywne. Na kolektorach poziomych halgykona: punkty state w max.
rozstawie co 5m wykorzystyg elementy systemowe - opaski elektrozgrzewalne. Podpory
przesuwne montowaco 10 srednic. Przy zmianigrednicy kolektora naley stosowé
wytacznie zwezki niesymetryczne. Na pionach instalacji pashéeniowej naley
montow& kielich kompensacyjny z punktem statym, maksymalnie co @&tadpory

przesuwne montoweaco 15srednic.

Po wykonaniu instalacji, przed jej zakryciem nglgprzeprowadaz probe szczelnéci. W
ramach proby naky sprawdzé:

Szczelné¢ podef¢ i pionow odprowadzagych scieki bytowe bada si obserwujc
swobodny przeptyw wody odprowadzanej z losowo wych przyboréw sanitarnych.

Przewody odptywowe naty napeiné woda do poziomu powyej kolana 4czacego te
przewody z pionem i poddabserwaciji.

Badane przewody i ich pgizenia nie powinny wykazywarzeciekow.

Préby szczelnai nalery przeprowadzi wods.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgadghprowadzonych robot
Z niniejsz specyfikacgj.

Sposob wykéaczenia poszczegdblnych elementéw, tolerancje wymiarowe szczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.
Jednostk obmiarowy jest:

Dla rur - mb,

Strona 22/44




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Dla armatury, przyboréw - szt,
Dla wykopdw, obsypki, podstypki -1m3,
- Dla podi@za - 1 m3 (lub 1m2 o grukoi warstwy)

Wykonanie rurocigdw obejmuje trasowanie instalacji, moatachwytéw, wykonanie
podegé oraz monta uzbrojenia.
W ramach wykonywania robét naleuja¢ nastpujace elementy:
e naprawy uszkodze scian, stropow i posadzek powstate podczas prac
montazowych, w tym obrébki przé§ instalacyjnych.
e wykonanie obudow kanatow prowadzonych przez pomieszazamsiz wykonanie

cokotow,

7.10. Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt winien wykazasie mozliwoscig
korzystania z maszyn i sptu gwarantujcych wiaciwg tj. spetniagcg wymagania ST
jakaos¢ robot.
Do przewozu materiatbw powinien bystosowany transport samochodow§rodki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinnydgzyste, pozbawione wystaych gwadzi i innych
ostrych elementéw. Wyroby ustawione $modkach transportu natg taczy¢ w bloki
zapewniagjce stabilné¢ i zwartas¢ tadunku. Elementy naky chronc przed

bezpdrednim promieniowaniem stonecznym.

7.11. Podstawa pfatno S$ci.
Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robét etggo niniejsz specyfikacy.
Cena jednostki obmiarowej dla rurggdéw (1mb) obejmuje:
transport i roztadunek materiatu, ydzer, trasowanie przewodow, wykonanie pr&gej
przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnycmtamaurociggéw, monta
uchwytéw, wykonanie pod&} do urzdzen i armatury, monta zabezpiecze p.pa,
wykonanie prob szczeldo, wykonanie dokumentacji powykonawcze;.
Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.)oioge:
transport i roztadunek materiatu, montarzadzen, sprawdzenie dziatania wdze,
wykonanie prob szczelS§ol.
Cena jednostki obmiarowej dla ruragdbw (1mb) uktadanych poza budynkiem oraz pod
posadzk obejmuje:

a) Roboty ziemne:
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Cena wykonania 1 fwykopow obejmuije:

prace pomiarowe

oznakowanie robot

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktadejroupce:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezievwtadunek
zabezpieczenigcian wykopu

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania

profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp

zag:szczenie powierzchni wykopu

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych
rozplantowanie urobku na odktadzie

wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych

rekultywacg terenu

Cena zasypania 1°rvykopow obejmuije:

prace pomiarowe — badanie zagczenia warstw

oznakowanie robot

wykonanie zasypywania wykopu obejmcg: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie, wyladunek, zasypanie i gagzenie wykopu

rozbiérka zabezpieczendaian wykopu

odwodnienie wykopu na czas jego zasypywania

przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych

wykonanie, a hagpnie rozebranie drdg dojazdowych

Cena wywozu 1lub rozplanowania 1fmadmiaru ziemi.

b). Roboty Instalacyjne

Podstaw ptatngci za monta rurociggdw jest: ulgenie rurocagu, w gotowych

wykopach wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacjidggpki, obsypki, probami

szczelnéci i oznakowaniem tang magnetycza i wykonaniem niezbdnych bada

okreslonych w dokumentach odniesienia.

Podstaw ptatndci za wykonanie montal rur ochronnych ostonowych jest uenie rury

ostonowej wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacjadpypki, obsypki oraz

montaem wkiladek dystansowych i zamké&imanszetowych.
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7.12. Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  fncowym.

Odbiory czsciowe naley przeprowadz dla robot zanikajcych, do ktérych naley

wykonanie poziomow pod posadgkraz instalacji krytych (w bruzdach lub obudowie)
na poziomie parteru. Do odbiorow naje przediay¢ aprobaty, atesty, protokoty
szczelnéci, dokumentag powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz protokoty

odbioru robot zanikagych.

8. Roboty monta zowe instalacji centralnego ogrzewania oraz ciepta

technologicznego.

8.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ¢&ci s3 roboty zwhzane z montaem instalacji centralnego

ogrzewania oraz ciepta technologicznego do nagrivegamtral wentylacyjnych.

8.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumentangmwy i kontraktowy przy

zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeidoie ST.

8.3. Zakres robot obj etych ST.

Zakres robot obejmuje moritgrzejnikow, rurocigdw oraz armatury.

8.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjp zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Technicznywviykonania i
Odbioru Rob6t. Instalacje centralnego ogrzewania", agalokumentami przywotanymi

w punkcie ,Dokumenty odniesienia”.

8.5. 0Ogodlne wymagania dotycz 3gce robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodniedakumentagy
projektowy, specyfikacj, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23 i 28

Ustawy Prawo Budowlane.

8.6. Wykonanie materiatowe.

Instalacje c.o0. odcinki z rozdzielni do rozdzielaczy wy&bdz rur ze stali wglowej w

systemie Kan-therm Steehdzonych przez zaprasowywanie. Instalacje c.o. odcinki od
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rozdzielaczy do grzejnikow wykodaz rur wielowarstwowych PE-RT/AI/PE-HD,
tgczonych technik zaciskovg. Pohczenia z armatgrgwintowane.

Instalacje c.t. wykonaz rur ze stali wglowej w systemie Kan-therm Steefckonych
przez zaprasowywanie. Bokenia z armatgrgwintowane.

Parametry robocze armatury Tmaks=10®N 10.

grzejniki stalowe, zaworowe, o wysakimach 60, 90 cm;

grzejniki stalowe ocynkowane, zaworowe, o wys@k60, 90 cm;

podwadjne przygcza odcinajce do grzejnikdw zaworowych;

zawory termostatyczne z nastawsteprg, z glowig termostatycza

zawory powrotne, gwintowane;

zawory regulacyjne gwintowane,

filtry siatkowe gwintowane,

zawory zwrotne gwintowane,

zawory trojdrogowe gwintowane z sitownikami,

pompy obiegowe elektroniczne gwintowane,

zawory odcinajce kulowe gwintowane zgubunkami, PN10, Tmaks=100stC,
odpowietrzniki automatyczne Dn15, PN6, Tmaks=100stC

manometry tarczowe 0-0,6MPa, R63 z kurkiem manojoztym;

termometry bimetaliczne 0-120stC,63R50;

izolacje z pianki polietylenowej o wspotczynniku lambdae nwigcej niz 0,040 przy
40stC, w ptaszczu PVC.

Sposob prowadzenia robot.

Urzadzenia
Armatur, pompy, zawory regulacyjne, montogascisle wg zasad podanych w

dostarczanych wraz z wdzeniem instrukcjach obstugi.

Rurocigi:

Rurocigi nalezy montowa po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras przewodow
oraz ustaleniu wysokoi mocowania uchwytow zapewniggej opisane pouej spadki.
Rurochgi taczy¢ za pomog systemowych ksztaltek zaprasowywanych za pagmoc
zaciskarki producenta systemu. &zMi prowadzé ze spadkiem 2,0 % zgodnie w
kierunku odwodnienia.

Przewody prowadziw odlegtdci 10 cm poniej przewodow elektrycznych.

Ewentualne przewody w bruzdach izol@éymaanky PE o grubéci 6,0 mm.
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Przefcia rur przez przegrody budowlane wykéna tulejach ochronnych z rur PVC,
wigkszych o 2srednice od rurogigdw, wystagcych min. 5 mm poza obrysciany lub
sufitu. W miejscu przdgia przez strop lu3ciare nie powinno by zadnego paiczenia
rur. Armatue gwintowary tgczy¢ na srubunki. Rurocigi mocowa& do przegrod
budowlanych za pomaauchwytow z przektadk gumowg (punkty state) oraz z tworzyw
sztucznych (podpory przesuwne).

Maksymalny rozstaw poziomy podpor (w metrach) diacienkdciennych:

Srednica rury [mm]|  Odlegks mocowa [m]
15x1,2 1,25
18x1,2 1,50
22x1,5 2,00
28x1,5 2,25
35x1,5 2,75
42 x1,5 3,00
54x 1,5 3,50
76,1x2,0 4,25

Odlegtaci przewoddw z otulis lub bez odciany powinny wynosi:

dla rur do fi 25 — 3,0 cm,

dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,

dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,

dla rur powyej fi 100 - 10,0 cm.

Grzejniki mocowé do przegrod typowymi uchwytami, kdy grzejnik wyposay¢ w
odpowietrznik gczny w korku. Wysoké& montau grzejnikbw co najmniej 10 cm od
podtogi, w skrajnych przypadkach 6,5 cm. Nalezwracd uwag na poziomy monta
grzejnikdw oraz maiwos¢ dostpu do zaworu odpowietrzgjego ok. 5,0 cm.

Gtowice termostatyczne w kolorze biatym, z czujnikiem e@wym, o minimalnym
zakresie regulacji 16+24 stC, z blokadninimalnej nastawy na 16 stC, odporne na
temperatug czynnika grzewczego 90stC.

Zestawy przydczeniowe do grzejnikdbw z nitiwoscig odcinania, spustu i napetniania,
Tmaks=90 stC, énienie pracy 1,0 MPa.

Uszczelnienia gwintéw za pomptasmy teflonowej lub pasty i konopi.

Gtowice termostatyczne montowpo 72 h ruchu prébnego.

Zawory kulowe 4czy¢ nasrubunki.
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Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietraemalezy przeprowadz 30
min. prole szczelnéci na zimno, pod énieniem 2.0 bar wiszym niz maksymalne
cisnienie pracy.
Nastpnie przeprowadzi prébe na gopco pohczory z ruchem prébnym 72 h w
warunkach roboczych. Prébprzeprowadzi dla catej instalacji obiektu lub dla
modernizowanego jej fragmentu, po uprzednim gzlginajblizszych zawordw.
Po zamontowaniu zaworéw termostatycznych malerzeprowadzi ptukanie instalaciji.
Ptukanie prowadZi pod cknieniem wody wodoggowej, do momentu uzyskania na
odptywie wody pozbawionej widocznycheszi statych i barwy.
W ramach prowadzonych roboét przewiduje sionta odpowietrznikOw automatycznych
zgodnie z cgscig graficzrg projektu. Przed odpowietrznikami montoévaawory kulowe.
Po pozytywnym wyniku prob ruroggi stalowe ocz$ci¢c i zaizolowa, pianky
polietylenowy o wspétczynniku przewodzenia ciepta préngdniej temperaturze +40° C
rownym 0,035 W/mK, w ptaszczu PVC, o grumiach wg poniszej tabeli. 1zolacje

montowa napisem skierowanym ku dotowi.

Lp Rodzaj przewodu lub komponentu Minimalna gri¢bo

izolacji cieplnej
(materiat 0,035 W/(m -
K)»

1 | Srednica wewstrzna do 22 mm 20 mm

2 | Srednica wewntrzna od 22 do 35 mm 30 mm

3 | Srednica wewntrzna od 35 do 100 mm réwieednicy
wewretrznej rury

4 | Srednica wewatrzna ponad 100 mm 100 mm

5 | Przewody i armatura wg poz. 1-4 przechgol %2 wymaga z poz. 1-4

przez sciany lub  stropy, skrzsowania
przewodow

6 | Przewody ogrzewacentralnych wg poz. 1 -4, /2 wymaga z poz. 1-4
utozone w komponentach budowlanych guhzy

ogrzewanymi pomieszczeniami Aych
uzytkownikdw
7 | Przewody wg poz. 6 utone w podtodze 6 mm

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgadghprowadzonych robot
Z niniejsz specyfikacgj.

Sposob wykéaczenia poszczegoblnych elementéw, tolerancje wymiarowe szczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.
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Obmiar rob6t.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w KNR.

Jednostl obmiarow jest:

e Dlarur - mb,

e Dla armatury i grzejnikow - szt.

W ramach wykonywania rob6t nahg uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i posadzek
powstate podczas prac momavych, w tym obrobki przé¢ instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt winien wykazasie mozliwoscia
korzystania z maszyn i sptu gwarantujcych wiaciwg tj. spetniagcg wymagania ST

jakaos¢ robat.

Srodki transportu.

Do przewozu materialtdw powinien bystosowany transport samochodow§todki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinnydgzyste, pozbawione wystaych gwadzi i innych

ostrych elementow.

Podstawa pfatno $ci.

Podstaw ptatnaci jest wykonanie zakresu robét etggo niniejsz specyfikag.

Cena jednostki obmiarowej dla rurggdw (1mb) obejmuije:

transport i roztadunek materiatu, ydzenr, trasowanie przewodow, wykonanie prgej
przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnycmtamaurociggéw, monta
uchwytow, wykonanie pod&} do urzdzen i armatury, wykonanie prob szczeku,
wykonanie izolacji, wykonanie dokumentacji powykomaej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.)oioge:

transport i roztadunek materiatu, mantazadzer, wykonanie préb szczeléa.
Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  hAcowym.

Odbiorom czsciowym podlegaj roboty zanikajce — monta przewodéw w bruzdach.
Do odbiorow naley przediay¢ aprobaty, atesty, protokoly szczedeg dokumentag
powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz protokoty odbioru rob6t kajcych
(przewoddéw prowadzonych w bruzdach).
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Roboty monta zowe w rozdzielni.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ¢&ci 53 roboty zwigzane z montgem instalacji technologicznej

urzadzen i armatury.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumentangmwy i kontraktowy przy
zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeidoie ST.

Zakres robot obj etych ST.

Zakres robdot obejmuje morta urzadzeh, armatury, wykonanie rurcgjow

technologicznych.

Okre slenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjp ggodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami TechnicznyWykonania i
Odbioru Robét. Tom Il - Instalacje Sanitarne ", azakdokumentami przywotanymi w

punkcie ,Dokumenty odniesienia”.

Ogodlne wymagania dotycz gce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodniedakumentag
projektowy, specyfikacj, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23 i 28

Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Wykonanie materiatowe okska projekt budowlano-wykonawczy. Parametry robocze

armatury Tmaks=10C, PN 6. Podstawowe wypasanie:
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Lp Urzadzenie llos¢
Membranowy zawor bezpieczenstwa firmy SYR typ 2115 DN20, nastawa
6 bar, o srednicy kanatu dolotowego 14 mm

2 |Pojemnos$ciowy podgrzewacz cieptej wody o pojemnosci 1000 dm3 1
Naczynie wzbiorcze firmy Reflex, typ NG80 o pojemnosci catkowitej 80

1 1

3 dm3 maksymalne ci$nienie robocze 6,0 bar 1

4 Naczynie wzbiorcze firmy Reflex typ DE60 o pojemnosci catkowitej 60 1
dm3.
Naczynie wzhiorcze firmy Reflex, typ NG35 o pojemnosci catkowitej 35

5 . 1
dm3 maksymalne ci$nienie robocze 6,0 bar
ZawOr zwrotny gwintowany; zmozliwoscig nadzoru (EA); Dn32; PN 16;

6 1
Tmaks=90 stC;

7 Pompa firmy Grundfos pojedyncza; typ Magna3 25-80; 1 x 230V, 1
In=1,02 A, P1=124 W

8 Pompa firmy Grundfos pojedyncza; typ Alpha 2 25-80; 1 x 230 V; In=0,44 1
A, P1=50 W

9 Pompa firmy Grundfos pojedyncza; typ Alpha 2 25-60; 1 x 230 V; In=0,32 1
A P1=34 W

10 Pompa firmy Grundfos pojedyncza; typ ALPHA2 25-50 N; 1 x 230 V; In 1
=0,24 A; P1=26 W.

11 Pompa firmy Grundfos pojedynczg; typ Magna 3 25-80; 1 x 230V, 1
In=1,02 A; P1=124 W (czynnik ttoczony glikol etylenowy 30%)

12 Zawor firmy Siemens typ VXG44.40-25 $rednica DN40 z sitownikiem 1
SQS35.00; 1x230 V; kvs=25

13 sprzegto hydrauliczne 160/80, przeptyw 10,0m3/h, przytacza DN65 1
PN6
sinusoidalny rozdzielacz kompaktowy 160/80, 10,8m3/h, 7 kroccow

14 |wrzedzie od goéry w odstepach co 250mm, jeden od boku, 1

dodatkowo kréciec dla naczynia

Cieptomierz ultradzwiekowy firmy Kamstrup typ Multical lll, z
15 |przetwornikiem przeptywu Ultaflow 54 , Qn=10 m3/h, Dn40, PN 16, 1
wymiary G2 x 300 mm

Cieptomierz ultradzwiekowy firmy Kamstrup typ Multical lll, z
16 |przetwornikiem przeptywu Ultraflow 54 , Qn=3,5 m3/h, Dn25, PN 16, 2
wymiary G5/4 x 260 mm
17 |Wodomierzdo wodyzimnej ze Srubunkami 1
18
19 |Regulator pogodowy RVA66.540 z szyng ALS66.540
20 |Regulator pogodowy RVA46.531 zszyng ALS46.531
21 |Czujnik temperatury zewnetrznej

22 |Czujnik temperatury wody w zasobniku

23 |Czujnik temperatury zasilania

24
25 |Zawor regulacyjny gwintowany, Dn32

26 |Zawor regulacyjny gwintowany, Dn40

27 |Zawdr regulacyjny kotnierzowy, Dn50

28 |Zawor kulowy kotnierzowy Dn65; Tmaks=100 stC; PN 10

29 |Zawor kulowy gwintowany Dn50; Tmaks=100 stC; PN 10; prod. Efar
30 |Zawor kulowy gwintowany Dn40; Tmaks=100 stC; PN 10; prod. Efar
31 |Zawor kulowy gwintowany Dn32; Tmaks=100 stC; PN 10; prod. Efar
32 |Zawor kulowy gwintowany Dn25; Tmaks=100 stC; PN 10; prod. Efar
33
34 |Zawor kulowy gwintowany Dnl5; Tmaks=100 stC; PN 10; prod. Efar| 25
Filtr siatkowy gwintowany Dn50; PN 10; Tmaks=100°C; prod. Efar
lub Perfexim

PR (R k| e

OO ID™|FLINPFP

35
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36

Filtr siatkowy gwintowany Dn32; PN 10; Tmaks=100°C; prod. Efar

37 lub Perfexim

Filtr siatkowy gwintowany Dn25; PN 10; Tmaks=100°C; prod. Efar

38 \ub Perfexim

Zawor zwrotny gwintowany Dn50; PN 10; Tmaks=100 stC; prod.

39 Efar

Zawor zwrotny gwintowany Dn40; PN 10; Tmaks=100 stC; prod.

40 Efar

Zawor zwrotny gwintowany Dn32; PN 10; Tmaks=100 stC; prod.

41 Efar

Zawor zwrotny gwintowany Dn25; PN 10; Tmaks=100 stC; prod.
Efar

Odpowietrznik automatyczny Dn15, Tmaks=100°C; PN 10, prod.

42
Efar

43

44 |Termometr bimetaliczny 0+120 °C, ¢100; L=60mm 9

45

46 |Manometry 0+1.0 MPa, @100 7

~

47 |Kurek manometryczny przelotowy

48

49 |Wymiennik ciepta Secespol typ LB31-40H-1"

50 |Zawor regulacyjny Stromax M

51 |Zawoér tréjdrogowy z sitownikiem

52 |Pojemnik na glikol, 10 dm3

53 |Zawor pierwszenstwa firmy typ VV300 Dn25

54 |Zawoér zwrotny antyskazeniowy BA, Dn 50

55 |Zawor regulacyjny Stromax GM dn 32

NN R R P (W W

56 |Zawor zwrotny antyskazeniowy EA, Dn50

Izolacje rurocigbw z pianki poliuretanowej twardej w folii PVC, o wspétczyhku
lambda nie wjcej niz 0,040 przy 40stC.

W pomieszczeniu rozdzielni przewidujeg¢sinstalacg hydroforu wyposaonego w 2
pompy (uktad 1+1) z ob@iem pomiarowym i bypassem.

Sposbdb prowadzenia robot.

Urzadzenia
Pompy, podgrzewacze, zawory bezpigrste/a, naczynia wzbiorcze, wody montoiva

scisle wg zasad podanych w dostarczanych wraz gdaeniem instrukcjach obstugi.
Armatura

Armatur nalezy montowa& osiowo w stosunku do rurcgggu, w sposéb umdiwiajacy
jej obstug, tj, peten obrot dwigni zawordéw, wygcie wkiadu filtra, odkecenie zaworéw
kontrolnych zaworu antyskaniowego oraz podobnych zal&ceokreslonych w
instrukcjach montau poszczegolnych elementéw. Uszczelki aglmontowa centralnie
w stosunku do kotnierzysrubunkéw.Sruby na kotnierzach skcaé naprzemiennie.

Armatur kotnierzowy nalery podeprzé.
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Izolacje
Izolacje przewodow wykortaz prefabrykowanych otulin z pianki poliuretanowej w
ptaszczu PVC, drednicy dostosowanej dérednicy zewstrznej rurociggu. Grubdci
izolacji wg projektu budowlano - wykonawczego. Izolacje kogywa z odcinkow
prostych, odcinki 4czy¢ na scisk. W przypadku przecinaniagdzenia sklei folig
samoprzyleps dostarczap przez producenta izolacji lugdzye za pomog spinek.
Izolackg kolan wykon& z prefabrykowanych ksztaltek lub poprzez dooe otuliny.
Izolacj kolan poprzez dogcie otuliny wykon& z jednego odcinka ukosowanego pod
katem 45st. 1zolacja nie mi® mie ubytkdw na §czeniach. Izolacje mocowanapisem
widocznym od strony posadzki.
Po zalaeniu izolacji szew na otulinie skkeitasima samoprzyleps dostarczasn przez

producenta otulin lulg€zy klipsami.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgadghprowadzonych robot
Z niniejsz specyfikacgj.

Sposob wykéaczenia poszczegoblnych elementéw, tolerancje wymiarowe szczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w KNR.
Jednostk obmiarow jest:
- Dlarur - mb,
Dla armatury i urgdzen - szt.
W ramach wykonywania robot néadg uja¢ naprawy uszkodzescian, stropéw i posadzek

powstate podczas prac moiaych, w tym obrobki przé§ instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robdét winien wykazasie mozliwoscia
korzystania z maszyn i sptu gwarantujcych wiaciwg tj. spetniagcg wymagania ST

jakaos¢ robat.
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10.1.
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Srodki transportu.

Do przewozu materialtéw powinien bystosowany transport samochodow§todki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinnydgzyste, pozbawione wystaych gwadzi i innych

ostrych elementow.

Podstawa ptatno $ci.

Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robét etggo niniejsz specyfikacy.
Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  Acowym.

Odbiorom czsciowym podlegaj roboty zanikajce — monta przewodow w bruzdach.
Do odbioréw naley przedtay¢ aprobaty, atesty, protokoty szczebeg dokumentag
powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz protokoty odbioru robot kajcych

(przewoddw prowadzonych w bruzdach).

Roboty malarskie.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej e&ci 53 roboty zwigzane z malowaniem instalacji z rur

stalowych w obgbie rozdzielni.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumentangmwy i kontraktowy przy
zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeidoie ST.

Zakres rob6t obj etych ST.

Zakres robot obejmuje malowanie rurmmw.

Okre Slenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjp ggodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami TechnicznyWykonania i
Odbioru Robot. Tom Il - Instalacje Sanitarne ", azakdokumentami przywotanymi w

punkcie ,Dokumenty odniesienia”.
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Ogdlne wymagania dotycz gce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodniedakumentag
projektow, specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23 i 28

Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Przewody stalowe malowadwukrotnie farly podktadovws przeciwrdzewn, miniows.

Malowanie nawierzchniowe wykonafarba ftalows ogolnego przeznaczenia. Do
malowania rurogigbw niskich parametrow natg uzywaé farb o dopuszczalnej
temperaturze 100stC. Rozagzalnik benzyna do lakierbw lub zalecany przez

producenta.

Sposob prowadzenia robot.

Instalacje ogrzewcze wykonane z rur stalowych czarnyclezpgbrzed malowaniem
oczysci¢c poprzez szczotkowanieegzne. SzczegOin uwag haleey zwrdck na
oczyszczenie spoin z produktow spawania.

Do malowania ména przysipi¢c po uprzednim usugciu nieréwndci, zeszlifowaniu
ostrych krawdzi oraz oczyszczeniu powierzchni tj odtluszczeniu, odvdeniu i
czyszczeniu do 3-ego stopnia czystavg PN-70/H-07050.

Po oczyszczeniu natg rurociggi pomalowa farbg podktadows, a nasgpnie dwukrotnie
nawierzchniow.

Malowanie wykonywa recznie, dla catych rur w sztangach, na catej ich powierzdai.
zmontowaniu instalacji nakly uzupetné malowania na spoinach. Malowanie prowadzi
w temperaturach oksnych przez producenta farb, przy zachowaniu wymaganego

czasu schgtia powtok.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgadghprowadzonych robot
Z niniejsz specyfikag.

Sposob wykaczenia poszczegodlnych elementéw, tolerancje wymiaroae szczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

Obmiar rob6t.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w KNR.
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Jednostk obmiarow jest:
e Dlarur -m2,

Malowanie rur obejmuje réwnieoczyszczenie i odtluszczenie rurgmw.

10.10. Sprzet.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdét winien wykazasie mozliwoscia
korzystania z maszyn i sptu gwarantujcych wiaciwg tj. spetniagcg wymagania ST

jakaos¢ robat.

10.11. Srodki transportu.

Do przewozu materialtéw powinien bystosowany transport samochodow§todki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinnydgzyste, pozbawione wystayych gwadzi i innych
ostrych elementéw.

10.12. Podstawa ptatno Sci.

Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robét etggo niniejsz specyfikacy.
10.13. Odbiory robot. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko ncowym.

Odbiorom czsciowym podlega malowanie ruragow uktadanych w bruzdach, a tak
naktadanie poszczego6lnych warstw. Do odbioradawego nalgy przediay¢ aprobaty,
atesty dla waytych materiatdbw. Sprawdzeniu podlega jékowykonania powiok
malarskich.

11. Roboty monta zowe zewn etrznych instalacji oraz urz gdzen: kanalizacyjnych,

wodoci ggowych oraz cieptowniczych.

11.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ¢xci S3 roboty zwhzane z budow zewretrznej instalacji
kanalizacji sanitarnej i deszczowej wraz z dregra opaskowym wokot budynku,

zewretrznej instalacji wodoggowej oraz cieptoggu.

11.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumentangmwy i kontraktowy przy

Zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedoie ST.
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Zakres rob6t obj etych ST.

Zakres robot obejmuje moritarzadzer, armatury, wykonanie rurcgow.

Okre slenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikagjizgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Trcknymi Wykonania i
Odbioru Rob6t — zeszyt , Sieci wodagowe”, zeszyt , Sieci kanalizacyjne”, zeszyt ,Sieci

cieptownicze”, .

Ogodlne wymagania dotycz gce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodniedakumentag
projektowy, specyfikacj, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23 i 28

Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Szczegotowe zestawienie ydzen i armatury, parametry pracy i wykonania materialowe
ujete zostaty w projekcie budowlanym.

Zewretrzna inst. wodoaggowa:

rury wodocggowe PE100 SDR17 PN10 de63ctone elektrooporowo za
pomoa muf,
- tasma lokalizacyjno-ostrzegawcza,

Zewretrzna inst. lnalizacjssanitarne;

- kanalizacja grawitacyjna - rury PVC SDR 34, f16@c#enie kielichowe z
uszczell, o jednorodnej strukturzécianki rur i sztywngci 8 kN/m2 - rury
klasy SDR 34,

Zewretrzna inst. kanalizacji deszczowej

kanalizacja grawitacyjna - rury PVC SDR 34, 160, fi204%;2enie kielichowe
z uszczell, o jednorodnej strukturzécianki rur i sztywnaci 8 kN/m2 - rury
klasy SDR 34,

- studzienki kanalizacyjne z PEednica @425, @1000 mm, kinety z rur PP lub

PVC, z rug karbowan,
- wiazy klasy B-125 oraz A15,

Drena opaskowy:

« drena - rury drenarskie karbowane D=113 mm, z filtrem 2z widkna

syntetycznego,
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« studnie rewizyjne PP @315 z osadnikiem 30 I,
- wiazy klasy B-125 oraz A15,
CieptochQ:

Rury preizolowane fi75 podwdjne do centralnego ogrzewaaiabarieg
antydyfuzyjra, PN6, Tmaks=90 stC, rura przewodowa Pex, izolacja z
elastycznej pianki polietylenowej oraz rury zestvanej PE-HD,
taczniki Pex-stal gwintowane i zaciskane, systemowelycenta rur,

- zakaczenia izolacji, systemowe producenta rur,
Izolacje poiczen systemowe producenta rur,

tasma ostrzegawcza.

11.7. Sposo6b prowadzenia robot.
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien zapozei z ,,Opinia
0 geotechnicznych warunkach posadowienia obiektu”.
Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadztny
robdt w zakresie i z estascia zaakceptowan przez Inspektora w oparciu 0 nogm
BN/8836-02, PN/B-10725.
W szczegblnéci kontrola powinna obejmowa
sprawdzenie metod wykonywania wykopow
- zbadanie materiatéw i elementéw obudowy parekn ich zgodnéci z cechami
poddanymi w dokumentacji technicznej i warunkami techmyczi podanymi
przez wytwore
- badanie zachowania warunkdéw bezpi@éstea pracy
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod
- badanie prawidtow&zi podtaza naturalnego, w tym gtdwnie jego
nienaruszalngi, wilgotnasci | zgodndci z okr&glonym w dokumentacii
badanie drenau
- badanie w zakresie zgodiwd z dokumentagjtechniczg i warunkami
okreslonymi  w odpowiednich normach przedmiotowych, lub warunka
technicznymi wytworni materiatow
- badanie gibokasci utozenia przewodu, jego odledia od budowli gsiadugcych
i ich zabezpieczenia
- badanie ut@enia przewodu na podio
- badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku
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badanie zastosowanychaety i ich uszczelnienia, badanie zmiany kierunku
przewodow i ich zabezpieczenia przed przemieszerani
badanie zabezpieczenia przed korozjadami bhdzacymi
badanie szczelsoi catego przewodu
badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu
badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzeznmadaskanikow
zagszczenia poszczegolnych jego warstw. Wykonawca spetnigmasce
tolerancje i wymagania:
odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu
nie powinna wynosiwiecej niz 5 cm
odchylenie wymiar6éw w planie nie powinnodyicksze, nk 0,1 m
odchylenie grubgci warstwy zabezpieczaggej naturalne podie nie powinno
przekroczy 3 cm
dopuszczalne odchylenia w planie krglzi wykonanego podia wzmocnionego
od ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi przewogu powinny
przekraczadla przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm
roznice rzdnych wykonanego podia nie powinny przekroczyw zadnym jego
punkcie dla przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm
dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego nahavedowniczych nie
powinny przekroczg dla przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm
dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinriaginym jego punkcie
przekroczy dla przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm i nie mapowodowa
na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani zmreajszspadku do zera
stopier zag:szczenia zasypki wykopdw powinien wynésgiie mniej niz podano

dokumentach odniesienia.

Kontrola jako $ci robdt.

Kontrola jakadci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgadngrowadzonych
robot z niniejsz specyfikacy oraz projektem budowlano-wykonawczym.

Sposob wykaczenia poszczegolnych elementéw, tolerancje wymiarowe szczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

11.9. Obmiar robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w KNR.
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Jednostk obmiarow jest:
Dla rur - mb,
» Dla armatury, przyborow, ugdzea - szt.,.

W ramach roboét naky uja¢ odtworzenie nawierzchni.

Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt winien wykazasie mozliwoscia
korzystania z maszyn i sptu gwarantujcych wiaciwg tj. spetniagcg wymagania ST

jakaos¢ robat.

Srodki transportu.

Do przewozu materialtéw powinien bystosowany transport samochodow§todki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinnydgzyste, pozbawione wystaych gwadzi i innych

ostrych elementow.

Podstawa ptatno Sci.

Podstaw ptatnaci jest wykonanie zakresu roboét etggo niniejsz specyfikacy, w tym:
Ceny jednostek obmiarowych obejruj

a) Roboty ziemne:

Cena wykonania 1 fwykopow obejmuije:

« prace pomiarowe

- 0znakowanie robot
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktadejroupce:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewieziavwtadunek
zabezpieczenigcian wykopu
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania

. profilowanie dna wykopu, rowow, skarp
zag:szczenie powierzchni wykopu

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych

« rozplantowanie urobku na odktadzie
wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych

« rekultywacg terenu

Cena zasypania 1*wykopdéw obejmuje:

e prace pomiarowe — badanie zagczenia warstw
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e oznakowanie robot
e wykonanie zasypywania wykopu obejmcg: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie, wytadunek, zasypanigg¢szxzenie wykopu
e rozbiorka zabezpieczendaian wykopu
e odwodnienie wykopu na czas jego zasypywania
e przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych
e wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych
Cena wywozu 1lub rozplanowania 1fmadmiaru ziemi.
b). Roboty Instalacyjne

Podstawy ptatngci za monta rurociggdw jest: ulgenie rurocagu, w gotowych
wykopach wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacjidgygpki, obsypki, probami

szczelnéci i oznakowaniem tang magnetyczg i wykonaniem niezédnych bada

11.13. Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  ncowym.

Odbiorowi robét zanikajcych i ulegagcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne
czynnaci zwigzane z budowprzykcza i instalacji gazowej tj.:

e roboty przygotowawcze

e roboty ziemne z obudawécian wykopow

e przygotowanie podia

e roboty montaowe wykonania ruroggéw i armatury

e wykonanie rur ochronnych

e wykonanie izolacji

e wykonanie paczen

e proby szczelngri przewodow, zasypanie i zgggczenie wykopu

Odbior robo6t zanikajcych powinien by dokonany w czasie unibwiajgcym wykonanie

korekt i poprawek bez hamowania ogolnego gamstobot.
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Opis sposobu rozliczania rob6t tymczasowych i prac

towarzysz gcych.

Roboty tymczasowe w przedmiotowe] inwestycji takie jak odwienie wykopow

powinny by ujete w robotach, w ktérych wysgtuja.

Prace towarzysice w tym inwentaryzacja geodezyjna sieci i pgogly powinna by ujeta

w robotach zwgzanych z wykonaniem przdzy i instalacji zewegtrznych.

Dokumenty odniesienia.

Dz.U.nr 75z 2002 r.

PN-B-01411
PN/B-10440

PN/B-03410

PN-B-03434

PN-B-76001

PN-B-76002

PN-ISO 5221

PN-B-10736

PN-92/B-10735

PN/B-10700.00

PN/B-10700.01

PN/B-10700.02

PN/B-10420

Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiadaudynki i

ich usytuowanie

Wentylacja i klimatyzacja. Terminologia.
Wentylacja mechaniczna. Widzenia wentylacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze.
Wentylacja. Wymiary poprzeczne przewodow

wentylacyjnych.
Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe

wymagania i badania.
Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Szczélho

Wymagania i badania.
Wentylacja. Pajczenia urgdzen, przewodow i ksztattek

wentylacyjnych blaszanych.
Rozprowadzenie i rozdziat powietrza. Metody pomiaru

przeptywu strumienia powietrza w przewodzie.
Roboty ziemne. Wpykopy otwarte dla przewodow

wodochgowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne

wykonania
Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania

przy odbiorze
Instalacje wewstrzne wodocigowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Wspo6lne wymagania i

badania.
Instalacje wewstrzne wodocigowe 1 kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje

kanalizacyjne.
Instalacje wewstrzne wodocigowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej

i cieptej z rur stalowych ocynkowanych.
Urzadzenia cieptej wody w budynkach. Wymagania i
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badania przy odbiorze.
PN-EN 12056-1:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtrz budynku.

Czé¢ 1: Postanowienia ogodlne i wymagania
PN-EN 12056-2:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtrz budynku.

Czes¢ 2: Kanalizacja sanitarna. Projektowanie ukiadu i

obliczenia
PN-EN 12056-3:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtrz budynku.

Czes¢ 3. Przewody deszczowe. Projektowanie ukiladu i

obliczenia
PN-EN 12056-4:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtrez budynku.

Czé¢ 4: Przepompownidgciekdéw. Projektowanie uktadu i

obliczenia
PN-EN 12056-5:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtrz budynku.

Czs¢ 5: Monta& i badania, instrukcje dziatania,

uzytkowania i eksploatacji
PN-EN 10208-1:2000Rury stalowe przewodowe dla mediéw palnych. Rury o

klasie wymaga A

PN/B-10400 Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie
powszechnym. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wpykopy otwarte dla przewodéw
wodocggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania

przy odbiorze
PN/B-10700.00 Instalacje wewsgtrzne wodocigowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Wspolne wymagania i

badania.
PN/B-10700.01 Instalacje wewsgtrzne wodocigowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje

kanalizacyjne.
PN/B-10700.02 Instalacje wewsgtrzne wodocigowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej

i cieptej z rur stalowych ocynkowanych.
PN/B-10420 Urzadzenia cieptej wody w budynkach. Wymagania i

badania przy odbiorze.

PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do na-

wierzchni dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady
konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowaaleicia
PN-B-10736 Roboty ziemne. Wpykopy otwarte dla przewodow

wodocggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne

wykonania
PN-EN 253:1999 System preizolowanych rur do podziemnych wodnych sieci
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PN-EN 448:1999

Wymagania
techniczne COBRTI

Instal

cieptowniczych. Zespo6t rurowy ze stalowej rury
przewodowej, izolacji cieplnej z poliuretanu i ptaszcza

ostonowego z polietylenu.
System preizolowanych rur do podziemnych wodnych sieci

cieptowniczych. Ksztaltki - zespoly ze stalowej rury
przewodowej, izolacji cieplnej z poliuretanu i ptaszcza

ostonowego z polietylenu.
Warunki  techniczne wykonania i odbioru sieci

cieptowniczych z rur i elementdéw preizolowanychsZg 4.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji

ogrzewczych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji

wodociggowych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru ¢gow

cieplnych, wydanymi przez COBRTI Instal
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