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1 Czes¢ ogdlna

1.1 Nazwa nadana zamdwieniu
Aktualizacja projektu budowlano-wykonawczego przedszkola przy Publicznej

Szkole Podstawowej im.Przyjaciot Dzieci w Mierzynie, ul.Kolorowa 27 , 72-006
Mierzyn

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynno$ci majace na celu wyko-
nanie instalacji teletechnicznych:
Zakres prac obejmuje:

e Instalacja oddymiania
Instalacja strukturalna
Instalacja CCTV

Instalacja SSWiN

Instalacja kontroli dostepu KD
Instalacja SAP

Instalacja przyzywowa
Instalacja dzwonkowa

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji teletechnicznych
obejmuje:

e Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przecho-
wywania, transportu i sktadowania,
Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,
Wymagania dotyczace srodkow transportu,
Wymagania dotyczace wykonania robdot budowlanych,

Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy
1.3.1 Organizacja robot budowlanych

Wykonaweca, przed przystagpieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizj¢ lokalng oraz :

e Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okreslone w umowie i zbadac ich
dostepnos¢;

e Zapozna¢ si¢ z ogolnymi warunkami realizacji robdt, a w szczego6lnosci z polozeniem i wymia-
rami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt powotywac si¢ na niedostateczng znajomos$é

miejsca realizacji robot lub zty dostep do pomieszczen w celu zagdania dodatkowych optat.

Na catly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robdt. Kierownik

Robot bedzie, jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpisow w

dzienniku budowy.

Kierownik Robot bedzie odpowiedzialny za:

- bezpieczefstwo na terenie budowy
- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli
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Najpdzniej w dniu przystapienia do robot Wykonawca przekaze dane personalne Kierownika Ro-
bot wraz z kopia uprawnien.

1.3.2 Zabezpieczanie interesow osob trzecich
Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszenia intereséw
0s0b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepisdw oraz
powinien zapewni¢ ochrong¢ wlasno$ci publicznej i prywatne

1.3.3 Ochrona Srodowiska
Wykonawca musi podejmowac wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢ do przepisow i
normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas wyko-
nywania robot budowlanych wykonawca bezwzglednie musi unika¢ szkodliwych dziatan, szcze-
golnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dla $rodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4 Warunki bezpieczenstwa pracy
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbgdnych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si¢ bezwzglgdnie stosowaé do postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz
wszelkich polecen Kierownika Budowy zwigzanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapisoOw wytycznych technicznych odpowiadajacych zakresowi zlece-
nia oraz aktow prawnych obowigzujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegolnosci Pol-
skich Norm. W szczego6lnos$ci wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i niespelniajacych odpowiednich wymagan sani-
tarnych.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacjg zaplecza dla wlasnych potrzeb oraz
zapewnia na wlasny koszt wszelkie srodki majace na celu prawidlowe i pelne zabezpieczenie wy-
konanych przez siebie robot.

1.3.6 Warunki dotyczqce organizacji ruchu
Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzgtu i narzedzi mu-
szg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z obowig-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materialy przewozone takimi $rodkami transpor-
tu powinny gwarantowac przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkoéw bezpieczenstwa pra-

cy.

1.4 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem za-
mowienia
CPV 45315100-9 Instalacje roboty elektryczne
CPV 32342040-6 Sprzet naglasniajacy
CPV 32322000-6 Urzadzenia multimedialne 1 AV
CPV 45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych 1 anten
CPV 45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych
CPV 45312200-9 Instalowanie przeciwwlamaniowych systemow alarmowych
CPV 45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego
CPV 32410000-0 Lokalna sie¢ komputerowa
CPV 32234000-2 Kamery telewizyjne o obwodzie zamknigtym
CPV 32235000-9 Systemy nadzoru o obwodzie zamknigtym
CPV 32340000-8 Mikrofony i gtosniki
CPV 42961100-1 System kontroli dostepu
CPV 51312000-2 Ustugi instalowania urzadzen telewizyjnych
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1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okres$lenia, nazwy, ktore znalazlty si¢ w tej specyfikacji sa zgodne albo rownowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.,
albo z okresleniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Ro-
boty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowiazujacych przepisow, norm i instrukcji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

2 Wiasciwosci wyrobow budowlanych
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent:

e dokonal oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug okreslo-
nego systemu oceny zgodnosci,

e posiada deklaracje zgodno$ci CE - dokument wystawiony przez producenta i potwierdza-
jacy zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spelnienie innych wymagan
rozporzadzenia (rozporzadzen).

e oznakowal wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materiatlow na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materialy, ktére nie spelniajag wymogoéw tech-
nicznych okreslonych przez specyfikacje (np. materiaty, ktore byly przechowywane niezgodnie z
zaleceniami producenta i zmienity si¢ ich wlasnosci) beda uznawane za materiaty nie odpowiada-
jace wymaganiom.

3 Wymagania szczegétowe dotyczace sprzetu i maszyn do robét budowla-
nych

Sprzet 1 narzedzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych ta specyfikacja musza
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przegladom zgodnie z zalece-
niami producenta. Musza spetnia¢ one wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowaé
sprzgtu, ktory nie spelnia powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywac go niezgodnie z prze-
znaczeniem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich §rodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczgce srodkow transportu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzgtu i narzedzi mu-
szg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z obowig-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materialy przewozone takimi $rodkami transpor-
tu powinny gwarantowac przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkoéw bezpieczenstwa pra-

cy.

S Wymagania dotyczace wykonania robét.

Instalacja oddymiania .

Centrala oddymiania zasilana napigciem 230VAC, wyposazona w zasilacz na 24VDC i w akumu-
latory na podtrzymanie dziatania systemu przez 72 godziny.

System steruje czterami klapami oddymiajacymi i dwoma dwuskrzydtowymi drzwiami napowie-
trzajacymi.
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Doposazenie sterowania w przycisk przewietrzania oraz czujnik pogodowy.

niezawodno$¢ dziatania Re50,

odpornos¢ na:

obcigzenie wiatrem WL1500,

niska temperature T,

wysoka temperatur¢ B300,

obciazenie $niegiem SL550.

Zasilanie: 24 VDC £15%, 1 A

Sita pchajaca:> 250 N

Sita ciaghaca: >250 N

Sita blokujaca: >900 N (funkcja odcigzenia uszczelki po zamknieciu)

mozliwo$¢ programowania dtugosci wysuwu

Predkos$¢ otwierania: >10 mm/s,

Ochrona: IP 33

Wymagane dokumenty: ]
Aprobata techniczna, Certyfikat zgodnosci, Krajowa deklaracja wtasciwosci uzytkowych; Swia-
dectwo dopuszczenia, Certyfikat statosci wiasciwosci uzytkowych, Deklaracja wtasciwosci uzyt-
kowych

Instalacja strukturalna.

Wszystkie elementy pasywne tego samego producenta okablowania i pochodzi¢ z jednolitej oferty
reprezentujacej kompletny system.

Okablowanie w oparciu o moduty gniazd RJ-45 kat. 6 — dwuelementowe, z automatycznym (spre-
zynowym) 360° zaciskiem ekranu kabla, gniazda na listwowe typu ramkowego.

Okablowanie poziome ma by¢ prowadzone kablem typu U/UTP kat. 6 w ostonie trudnopalnej
LSZH

Wprowadzane kable do szaf dystrybucyjnych musza by¢ odpowiednio zorganizowane tak, aby za-
pewni¢ tagodne tuki, normatywne promienie gi¢cia (brak zataman kabla) i konstrukcj¢ zabezpie-
czajacg przed samoistnym przemieszczaniem si¢ i deformacja wiazki kablowej pod wptywem wia-
snego cigzaru. W PPD nalezy zapewni¢ zapasy kabli o dtugosci ok. 1 m.

Oznaczenia nalezy nanie$¢ w sposob trwaly na oba konce kabla, oraz nad modutami w gniazdach
PEL.

Producent okablowania musi obja¢ zainstalowany system bezptatng, 25-letnig systemowg gwaran-
cja niezawodnosci, ktdra obejmie tory transmisyjne miedziane i §wiattowodowe w zakresie tacza
Channel (kable instalacyjne, panele 19, zlgcza, kable krosowe i przytaczeniowe). Gwarancja musi
by¢ trojstronng umowa podpisana pomiedzy Uzytkownikiem, Wykonawcg okablowania oraz Pro-
ducentem.

Producent okablowania jest zobligowany do reasekuracji zobowigzan gwarancyjnych Wykonawcy,
w przypadku niemoznos$ci wywigzania si¢ Wykonawcy z tych zobowigzan. Reasekuracja obejmuje
okres, na jaki zostata udzielona gwarancja.

Warunkiem udzielenia systemowej gwarancji niezawodnos$ci jest wykonanie instalacji zgodnie z
obowigzujacymi normami okablowania strukturalnego oraz zgodnie z zaleceniami producenta. In-
stalacja musi by¢ wykonana przez Certyfikowanego Instalatora systemu okablowania.

Wymagania dla szafy RACK Gilebokosé: 600 mm Szerokos§é: 600 mm. Zdejmowane §ciany bocz-
ne. Mozliwo$¢ montazu drzwi jako lewych badz prawych. Numerowane odstepy (1U) na listwach
montazowych, ztacze uziemiajgce, Mozliwos¢ montazu czterech wentylatorow, Szafa przeznaczo-
na do montazu urzadzen z obudowa w standardzie 19". Drzwi: przednie przeszklone zamykane
na klamke¢ z zamkiem, w zestawie cztery kluczyki, tylne stalowe boczne stalowe (zatrzaskowe).
Wymagane dokumenty:

Deklaracja wiasciwosci uzytkowych producenta, wykonawcy

Instalacja CCTV.
Kamery sieciowe stalopozycyjne w wykonaniu wandaloodpornym
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Kamera HD 1080p, D/N. Analiza IVA. 1/2.7” CMOS. 4 strefy prywatnosci, autoryzacja 802.1x,
2x H.264 (MP, BP+), MJPEG, HD I-frame only, Praca w rozdzielczosci 1080p, 720p, 4CIF, CIF.
Czutos¢ (30 IRE), kolor 0,221x mono 0,051x. S/N >50dB.

Obiektyw 1/2",C-montaz ,3.8-13mm,3MP,przystona-SR

Obudowa zewnetrzna z grzatka wzdluzng, wentylatorem i ostong przeciwstoneczng, Napigcie zasi-
lania 220V VAC, napigcie wyjsciowe 12 VDC, IP 66, -40*C+ +50*C, szyba 3mm szklo, zabezpie-
czenie antysabotazowe, wykonanie z aluminium i stali nierdzewnej. Wysiggnik nascienny z
przepustem kablowym 30 cm.

Serwer wizyjny

Intel Xeon E5 2600 series with dual QuickPath Interconnect (QPI), Four channels per DIMM and
24 memory DIMM slots, 2 x the memory capacity over G7 with 768 GB max memory, Integrated
Memory Controller, Turbo Boost,Intelligent Power Technologies, and Trusted xecution Technolo-
gy DSA E2700.

Macierze do zapisu.

Wysoko wydajne macierze specjalizowane do systemow CCTV z interfejsem iSCSI. Jednostka
bazowa wyposazona w serwerowe dyski 5x4TB. O parametrach Format 3.5"; SATA III (6 Gb/s);
Sredni czas bezawaryjnej pracy: ponad 1 miln godz.; $rednia awaryjnoéé: ponizej 1%; Cache
64MB, czas dosgpu < 9ms

Czujniki drgan rotacyjnych dla systemow wielodyskowych z obstugg macierzy;

natychmiastowe nagrywanie w chwili wykrycia ruchu przez kamerg; Jednoczesna obstuga do 32
strumieni w wysokiej rozdzielczo$ci; 3-letnia gwarancja

Deklaracja wlasciwosci uzytkowych producenta, wykonawcy

Instalacja SSWiN.

Urzadzeniami Grade 2.

Magistrale komunikacyjne umozliwiajaca podtaczenie manipulatorow oraz trzech ekspanderow .
Jako elementy wykonawcze zastosowano czujki alarmowe podczerwieni pasywnej PIR.

Czujki podlaczac tak, aby uzyskac linie dozorowe typu 2EOL zapewniajace ochrong antysabota-
zowa. Poszczegdlne ekspandery, centrale montowa¢ w obudowach metalowych z zasilaczem wy-
posazonych w akumulatory 72Ah. Wszystkie obudowy zabezpieczy¢ antysabotazowo.

W projekcie przewidziano powiadamianie GPRS/SMS.

Dodatkowo central powinna przyja¢ alarmowanie z systemu SAP.

Wszystkie magistrale systemowe wykona¢ przewodami wg DTR ofertowanych urzadzen np.:
XzTKMXpw 6x2x0,6, obwody do poszczegélnych czujek wykona¢ przewodami typu YTDY
6x0,5.

Kable prowadzi¢ wtynkowych oraz razem z okablowaniem strukturalnym na pozostatych odcin-
kach w korytkach kablowych.

Do kodowania systemu przewidziano dwie klawiatury montowane przy wejsciach do budynku.

Instalacja kontroli dostepu KD.

System powinien umozliwia¢ rozliczanie czasu pobytu dziecka w przedszkolu i by¢ zaprogramo-
wany/skonfigurowany do zasad rozliczania obowigzujacych w Gminie Dobra. Dzialanie systemu
polega na rejestracji obecnosci za pomocg kart zblizeniowych i odpowiednim naliczaniu zwigza-
nych z tym optat przez oprogramowanie zainstalowane na komputerze PC. Rolg¢ terminala rejestra-
cji obecnosci petni kontroler dostegpu D, ktory jest wyposazony we wbudowany czytnik kart, wy-
$wietlacz oraz klawiatur¢ numeryczng wraz z czterema klawiszami funkcyjnymi.

System umozliwia wyliczenie catkowitej miesi¢cznej naleznosci za pobyt dziecka w przedszkolu
na podstawie trzech kryteriow:

czasu pobytu - rozréznienie na okres bezptatny i dowolna liczbe okresow ptatnych,

wyzywienia - definiowalna stawka dzienna lub osobna stawka za kazdy positek,

zaje¢ dodatkowych, jak: gimnastyka korekcyjna, jezyki obce, basen itp.

System kontroli dostgpu oparty o centrale, kontrolery przejs¢ z czytnikami typu Wiegand na wej-
$ciu 1 przyciskami otwarcia na wyjsciu , elektrozaczepy rewersyjne w drzwiach.
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Centrala usytuowana w pomieszczeniu teletechnicznym 22. Centrala oraz kontrolery wyposazone
sa w buforowe zasilacze na czas podtrzymania 36h.

Dodatkowo system wyposazy¢ w jeden programator/czytnik transponderdéw zblizeniowych z opro-
gramowaniem do obstugi kart w nabiurkowej obudowie z metalowym z uchwytem na karte.

Instalacja SAP
Na adresowalnych liniach dozorowych (2 linie) montowane sa:

-Optyczne czujki dymu + wskaznik zadziatania dla czujek nad sufitem podwieszonym

-Re¢czne ostrzegacze pozaru

-Petlowe moduly wejsé-wyj$¢ -zwolnienie drzwi objetych kontrola dostgpu i wylaczenie wentyla-
cji

Linia dozorowa w konfiguracji petli wraz z izolatorami zwar¢ zapewniajaca wysoka odpornosé
systemu na uszkodzenia linii dozorowej zabezpieczajaca dang lini¢ przed pojedynczymi uszko-
dzeniami zewnetrznymi (przerwa, zwarcie).

W celu sygnalizacji przewidziano sygnalizatory pozarowe zasilane bezposrednio z centrali, nale-
zy stosowaé sygnalizowanie pozaru w sposob glosowy.

Dodatkowo sygnal alarmowania z centrali wpig¢ do systemu SSWiN w celu automatycznego po-
wiadomienia ochrony.

Centralaa wyposazona w rezerwowy zasilacz buforowy -czas podtrzymania systemu — 72h dodzo-
rowanie, 30min-alarmowanie

Instalacja przyzywowa.

Instalacja systemu przyzywowego zostanie wykonana jako dwuprzewodowa (nie radiowa) odporna
na zmiang polaryzacji oraz zwarcie magistrali. System umozliwi sygnalizacje wezwan z sanitaria-
tow. Przewiduje si¢ instalacje tacznika pociggowego w Nad drzwiami sanitariatdow zostanie
umieszczona trojkolorowa ledowa lampka sygnalizacyjna z wbudowanym sygnalizatorem aku-
stycznym. W sekretariacie i na portierni przewiduje si¢ panel sygnalizacyjny.

Instalacja dzwonkowa.

Na obiekcie projektuje si¢ instalacje dzwonkowa:

A- ,,szkolny”, przycisk w portierni dzwonki na korytarzach

B- dla rodzicow, przycisk przy wejsciu gtownym dzwonek w holu

C- dla dostawcow, przycisk przy drzwiach do zaplecza kuchni dzwonek na zapleczu.

Stosowac¢ elektroniczny dzwonek bezstresowy melodyczny.

Dla typu A, odtwarzajacy wybrana lub samodzielnie nagrang przez uzytkownika dowolng melodi¢
lub zapowiedz stowna, , czas odtwarzania < 60 sekund, ptynna regulacja gto$nosci, poziom dzwig-
ku: max. <95 dB.

Naglo$nienie

System powinien spelnia¢ aktualne standardy na dzien odbioru, dopuszcza si¢ zmiang konfiguracji
sprzgtowej z zachowaniem funkcjonalnosci.

Wzmacniacz

Wielostrefowy wzmacniacz mocy , praca w systemie 100 V o mocy znamionowej 250W
Parametry:

- 5 niezaleznych stref audio (moc 50 W na kazda) ( min 2 strefy ze wzgledu na §wietlik)
- kontrola wzmocnienia i barwy dla kazdej ze stref

- wybor zrodta dzwigku dla kazdej ze stref

- zabezpieczenie przepigciowe, termiczne, przecigzeniowe

- moc wyjéciowa : 5 x 50 W RMS

-p przenoszenia : 50 Hz - 15 kHz

- S/N ratio: <70 dB

- Damping factor: > 200

- Zasilanie: AC 230V 50Hz
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Stacja mikrofonowa ( radiowa)

Wsoka jakos¢ dzwigku , podwdjny odbiornik Diversity, regulowane wzmocnienie sygnalu wej-
sciowego, funkcja ONETOUCH QUICKSCAN lokalizujace najlepsza wolna czestotliwos$cia,
wyijscie audio 1/4"Jack 1 XLR, wytrzymaly mikrofon wokalny, z charakterystka kardioidalna, ro-
dzaj mikrofonu-dynamiczny, pasmo przenoszenia 60Hz-15kHz, wskaznik zasilania i stanu baterii
Led, regulowana kontrola wzmocnienia, szybkie i tatwe dopasowanie czgstotliwosci, baterie AA w
zestawie zapewniajace do 14h ciaglej pracy, zakres pracy do 100m (w linii wzroku).

Dopuszcza si¢ zastosowanie sytemu mikrofonow bluetooth.

System Audio over IP

do przesylania i odtwarzania plikow audio z tabletu, serwera muzycznego, radia internetowego
poprzez sie¢ LAN/WAN. Oprogramowanie pozwalajace na wybor zawartosci audio, zarzadzanie
wybrang strefa oraz na sprawdzenie informacji o biezagcym strumieniu audio. Do 5 licencji, do-
stepna bezplatnie.

System Audio over IP oparty na technologii IP, wykorzystujacy istniejace sieci LAN/WAN
Podlaczenie LAN, Ethernet RJ45, 10/100 Mbps

Wyjscie audio (3.5mm)

Gwarancja i konserwacja systemow

Dla zachowania warunkoéw gwarancji, nalezy bezwzglednie zapewni¢ konserwacj¢ wszystkich sys-
temow przez podmiot autoryzowany i gwaranta w ramach oferowanych prac. Konserwacja
wszystkich systemow w pelnym zakresie musi by¢ przeprowadzana w okresach 1 raz co 6 miesig-

cy.
Wymaga si¢ od wykonawcy instalacji teletechnicznych udzielania gwarancji na 36 m-c oraz bez-
platne przeglady serwisowe w okresie gwarancji. W ramach gwarancji wymaga si¢ usuni¢cia uste-
rek systemu a w przypadku braku mozliwosci usunigcia usterki wymiang elementu na nowy.

6 Kontrola, badania i odbior wyrobéw i robét budowlanych

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robdt, jakosci materiatow i elementow
i musi zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania
materialdw i robot. Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i badania materialow oraz ro-
bot z czgstotliwosciag gwarantujgca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawar-
tymi w dokumentacji projektowe;j i specyfikacjach technicznych.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego mozna stoso-
wacé wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru in-
westorskiego. Przed przystapieniem do pomiardéw lub badan Wykonawca powiadomi in-
spektora nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich
wykonaniu Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.
Wyniki pomiaréw nalezy opracowac i dotaczy¢ do dokumentacji powykonawczej

7 Odbioér robét budowlanych
Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi
nastgpujace dokumenty:
o Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,
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o Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora
oraz z zespolem projektowym,

. Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,

o Protokoty odbioréw czesciowych,

o Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materialami,
o Protokotly sprawdzenia, skuteczno$ci i wydajnos$ci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentow moga ulec zmianom i po-
szerzeniom.

Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Ob-
owigzkowo w sktad komisji wchodza:

o Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
o Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),

o Kierownik robot elektrycznych,

. Przedstawiciele uzytkownika obiektu

8 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywa¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by¢ zgodnie z obowiazujacymi zasadami zarowno na etapie wykonywania, jak i po zakofcze-
niu wykonywania elementu robot stanowiagcego odrgbna cato$¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.

9 Rozliczenie robot

Podstawg ptatnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw pomontazowych.

10 Dokumenty odniesienia
e Projektowane instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacym przepisami prawa i ak-
tualnymi Polskimi Normami, a w szczegdlnosci:
e Ustawa z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., Nr 89, RKR poz. 414 z
pOzniejszymi zmianami),
e Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.
U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

e Innymi przepisami i uwarunkowaniami:

e Inne przepisy sanitarne, BHP i ochrony przeciwpozarowe;j
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